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Donli bitkilari yigan miiasir kombaynlar” movzusu danli taxil istehsalinda mexaniklogsmonin
on  miihiim morhalolorindon  birino — yiguim  prosesinin  avtomatlagdiriimasina v
optimallasdirilmasina hasr olunmusdur. Kitabda kombaynlarin qurulusu, is prinsipi, texnoloji
zancirin marhalalori, aqrotexniki taloblor va yigim zamani yaranan itkilorin azaldilmast kimi
asas masalalor genis sokildo aragdirilir.

Osarda kombaynlarin bigcon aparat, maili konveyer, doyan aparat, aywrict sistemlor (kiilog
silkalayicilor va rotorlar), tomizlayici sistem, bunker, oOtiiriicii mexanizmlar, hidravlik vo
elektrik idaraetmasi kimi asas hissalorinin funksional rolu izah edilir.Eyni zamanda doyon
barabanin, bigcon aparatin, maili konveyerin, rotor-separatorlarin va digar mexanizmlari
tagdim olunaraq konstruktiv parametrlarin mahsuldarliga tasiri elmi sakilds asaslandirilr.
Kitab miiasir kombaynlarin inkisaf morhalolorino, Azorbaycan soraitinda totbiq edilon
texnikalara va olkonin taxilgiliq sahalorinds istifads baximindan qiymatlondirmalora xtisusi
yer ayirir.

Miiallif homginin daqiq okingilik texnologiyalarinin, sensor vo GPS-idaraetma sistemlorinin
kombaynlarda tatbiqina toxunaraq, galocok modernlagma istigamatlorini gostorir.Osas natica
kimi vurgulamir ki, kombaynlarin diizgiin se¢ilmasi, texniki parametrlorinin aqrotexniki
taloblorlo uygunlasdirilmasi vo asaslandirilmis is rejimlorinin tatbiqi — mohsuldariig artirir,
itkilori azaldir va miiasir kand tasarriifatinda raqabat qabiliyyatini yiiksaldir.
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Azarbaycan Kond Tasarriifati Akademiyasimin (indiki Azarbaycan Déviat Aqrar
Universiteti) “Aqrar istehsalin mexaniklasdirilmasi” fakultasini 2001-ci ilda
bakalavr, 2003-cii ild> isa magistr pillasini bitirib.
2014-cii ilda Elmi Tadgiqat “*Aqromexanika” Institutunda “Dag akingiliyinda donli
bitkilorin becarilmasinda mineral giibralorin verilmasi iigiin texnologiya va texniki
vasitalorin islonib hazirlanmasi” movzusunda dissertanturaya qabul olub.
Hazirda “Aqromexanika” Elmi Tadgiqat Institutunda “Bitkiciliyin
mexaniklasdirilmasi” laboratoriyasinda Boyiik elmi is¢i vazifasinda ¢alisir. Bu giina
qadar 50 — don ¢ox elmi asarin, o ciimladon 3 dors vasaiti kitabin, 15 tovsiyyanin
miiallifidir.
Xarici impakfaktorlu jurnallarda elmi asarlari ¢ap edilib.
ResearchGate.net, Academia.edu, Orcid.org, Base-Bielefeld, Academic Search
Engine, Crossref Metadata Search, Datacite, OpenAiRE Explore, Scopus-Elsevier,
Web of Science beynalxalg elmi platformalarda saxsi profili olmaqla, maqalalari,
kitablar: beynalxalq impakt faktorlu indekslori ilo indekslasdirilmakla, miihafizo
altinda hiiquglart gorunur.
Elmi asarlori Azarbaycan Respublikast Prezidentinin Islor Idarasinin Prezident
Kitabxanasinda, Rusiya Déviat Kitabxanasinda, ABS Kongres Kitabxanasinda
olmagla, aqli miilkiyyat hiiquglart qorunur.
“Aqrar Xidmatlor Agentliyi” ila birga taskil olundugu “Eduaz Co”MMC-da
hazirladigr 3 talim doarslorinin video ¢arxt yerlasdirilmigdir.
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“Biz taxil istehsalint artirmali, oziimiizii
arzagq talobati tizra daha ¢ox tomin
etmaliyik.”
Ilham Oliyev
Azarbaycan Respublikasinin Prezidenti

[ X ]
On S0z

Kend tosarriifatinin mexaniklogdirilmosi XX asrin

ikinci yarisindan baslayaraq diinya lizro aqrar istehsalin
osas harokotverici qlivvasino ¢evrilmisdir.Bitkigilik vo
heyvandarligda mohsuldarlig1r artirmaq, mohsul itkisini
azaltmaq vo kond tosorriifati omoliyyatlarint  qisa
zamanda, yiiksok doqiqliklo yerino yetirmok maoqgsadilo
mexaniki vo avtomatlagdirilmis texnologiyalardan istifado
zarurdta ¢evrilmisdir.

Miiasir dovrdo mexaniklosdirmo sadoco fiziki omoyin
azaldilmas1 deyil, hom do doqiq idaroetmo, enerji
somaraliliyi vo ekoloji davamliliq prinsiplorina asaslanir.
Agrar sektorun raqabot qabiliyyetinin artirilmasi {iciin
texniki vasitolor yalniz torpagin becorilmosindo vo
yigimda deyil, hom do monitoring, idarsetmo va analitika
proseslorindo miihiim rol oynayir.

Azorbaycan Respublikasinda son illordo kond tosorriifati
sahosindo aparilan islahatlar naticosindo
mexaniklosdirilmis omoliyyatlarin payr artmis, miiasir
texnika parklar yaradilmis, “Agrolizing ”ASC-in  xotti
vasitosilo fermerlorin texnikaya ¢ixis1 genislonmisdir.
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Bununla yanasi, aqrar sahonin somoroliliyini artirmaq
tclin intellektual texnologiyalarin totbiqi— GPS, dron
monitoringi, telemetriya, siini intellekt vo rogomsal
idaroetmo sistemlori kimi istigamatlor xiisusi ohomiyyot
kasb edir.

Danli bitkilorin istehsalinda mexaniklosdirma
soviyyosinin yliksoldilmosi mohsuldarliga birbasa tosir
gostorir.  Yigim prosesindo istifado olunan miiasir
kombaynlar torpaq vo iqlim soraitino uygun adaptiv
sistemloro malik olmali, mohsul itkisini minimuma
endirmoli, enerji sorfini vo yanacaq xorclorini
optimallagsdirmalidir. Bu mogsadlo miiasir kombaynlarin
texnoloji qurulugsunun, is prinsiplorinin vo idarsetma
sistemlorinin  Oyronilmosi hom elmi, hom do praktik
baximdan aktualdir.

Miiasir kond tosorriifatinda mexaniklogdirms anlayis: artiq
tokco “masin  vo alot” soviyyosindo deyil, agilh
texnologiyalarla idaro olunan inteqrasiya edilmis sistem
kimi gabul olunur. Bu sistemds texniki vasitslorin diizgiin
secimi, istismart vo servis tominati aqroekosistemin
somaraliliyini miioyyon edon asas amillordondir.

Notico etibarilo, kond tosorriifatinin mexaniklosdirilmosi
istigamotindo miiasir toloblor asagidakilart  6zilindo
birlosdirir:
> yiiksak mahsuldarliga nail olmagq tigiin daqiq
idaraetma va avtomatlasdirma;
> amoak va yanacagq sarfinin minimuma endirilmasi;
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> ekoloji davamliliq va resurslarin rasional
istifadasi;
> raqamsallagma va analitik gararverma
imkanlarinin tatbiqi.
Bu toloblor ¢orgivasinda donli bitkilorin yigiminda istifado
olunan kombaynlarin texniki va texnoloji soviyyasinin
tohlili xiisusi ohomiyyot dasiyir vo bu kitabin osas
mogsadlorindon birini togkil edir.

Danli bitkilorin yigiminda texnoloji zoncirin rolu.

Kond tosarriifatinda har bir bitkinin istehsal prosesi
miioyyon ardicilligla yerino yetirilon omoliyyatlar
silsilosindon ibaratdir.Bu omoliyyatlarin mogsadyonlii
sokildo olagolondirilmasi texnoloji zancir adlanir.Danli
bitkilorin y1giminda texnoloji zoncir aqrotexniki toloblora
uygun olaraq mohsulun yetismosindon baslayir vo
y181lmis mohsulun daginmasi, ilkin emal1 vo saxlanmasina
godor davam edir.
Donli  bitkilorin =~ y1§im  texnologiyast  kompleks
mexaniklosdirilmis proses olub, bir-birini tamamlayan
morholslordon ibaratdir:

1. Yigimin vaxtinin miidyyanlasdirilmasi — taxilin
bioloji yetismo marhalasi, taxilda nomlik faizi vo
hava soraiti nozors alinir.

2. Yi13im omoliyyat1 (doyiillma va ayrilma) — bu
morholodo kombaynin bigon aparati, déyon vo
ayirma sistemlori vasitosilo don kiilosdon ayrilir.

3. Mohsulun tomizlonmoasi vo dasinmasi1 —
tomizloyici sistem vo bunkerin saxlanilmasi
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noticosindo don anbarlara vo ya nogliyyat vasitolorino

tokdiliir.

4. Sahonin tomizlonmasi va texniki xidmat —

novbati y1gim dovrii tiglin sahonin hazirlanmasi vo
texnikaya texniki baxis hoyata kegirilir.

Bu morhalolorin  ardicilligt vo uygunlugu yigimin
somoraliliyini, mohsul itkisini vo texnikanin istismar
miiddatini birbasa miioyyon edir.Texnoloji zoncirin hor bir
halqas1 arasinda diizgiin slago qurulmadiqda — maosoalon,
vaxtinda yigim aparilmadiqda vo ya kombaynin doyiicli
sistemi diizgiin nizamlamadigda — mohsul itkisi 3—7%
arasi arta bilor.

Miiasir dovrdo texnoloji zoncir artiq yalniz mexaniki
ardicilliq deyil, hom do rogomsal idaroetma prosesi kimi
qobul olunur.Kombaynin GPS vo sensor sistemlori
vasitosilo y1§im siirati, doyon barabanin firlanma tezliyi,
don itki gostoricilori vo bunkerin dolma soviyyosi real
vaxtda izlonir.Bu molumatlar operatora optimal rejim
se¢cmoyo, yanacaq sorfini azaltmaga vo don itkisini
minimuma endirmoays imkan verir.

Texnoloji zoncirin somoaraliliyini hom¢inin omok bolgiisii
vo texnika parkinin diizgiin komplektlogdirilmasi ilo six
baglidir.Ogor tosorriifatda  kombaynlarin  say1  va
mohsuldarli§i okin sahosinin Olglisiino uygun deyilso,
yigim miiddoti uzanir, mohsulun keyfiyyoti azalir.Bu
sobobdon, miiasir aqrar istehsalda hor bir texnoloji
morholo planlagsdirma, normalasdirma vo sinxronlasdirma
prinsiplorino asaslanmalidir.
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Doanli bitkilorin y1giminda texnoloji zoncirin diizgiin
qurulmasi asagidaki asas mogsadloro xidmot edir:

> don itkisini azaldwr va yigim prosesinin
fasilasizliyini tomin edir;
texnikamn yiiklonma saviyyasini optimallagdirir;
enerji va yanacaq sarfini azaldirs
danin keyfiyyatini qoruyurs

YV V V V

istehsalin iqtisadi samaraliliyini artirir.

Natica etibarilo, donli bitkilorin yigiminda texnoloji
zoncirin somarali togkili — aqrotexniki, hom texnoloji,
hom do iqtisadi baximdan miiasir kond tosorriifatinin
dayanighigmin osas gostoricilorindon biridir. Kombayn
texnologiyalarinin inkisafi iso bu zoncirin osas halqgasi
kimi c¢ixis edir vo mohsulun vaxtinda, itkisiz vo yliksok
keyfiyyatlo toplanmasini tomin edir.

Donli bitkilorin y1§im texnologiyalariin inkisafi kond
tosarriifatinin - mexaniklogdirilmasi  tarixindo miihiim
morholo togkil edir. “Kombayn” termini ingilis dilindoki
combine — “birlosdirmok™ soziindon gotiirilmiisdiir vo
kombayn adin1 donli bitkilori bigmo, ddymo vo tomizloma
texnoloji omoliyyatlarin1 eyni vaxtda yerino yetirilmo
qabiliyyatino gors verilmisdir.

Kombaynlarin inkisaf marhalalori.
Kombaynlarin texnoloji tokamiilii bir ne¢co asas morhalo
ilo xarakterizo olunur:
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1. Mexaniki dovr (XIX asrin sonu — XX oasrin

avvali):
[lk kombaynlar at vo ya okiizlorlo horokoto
gotirilon mexaniki qurgular idi. Onlarda doyiicii
aparat mexaniki firlanma ilo isloyir, mohsulun
tomizlonmasi iso ol omoyino osaslanirdi. Bu
qurgular osason ABS vo Avstraliyada istifado
edilirdi.

2. Miiharrikili kombaynlarin yaranmasi
(1930-1950-ci illar):

Bu dovrds artiq daxili yanma miiharriki ils isloyon
kombaynlar istehsal olunmaga bagladi. 1938-ci ilda
“Massey Harris” firmasi ilk tam
mexaniklosdirilmis motorlu kombayni togdim etdi.
Daha sonra “John Deere”, “Case IH” va “Claas”
kimi sirkotlor bu texnologiyani tokmillogdirdi.

3. Sovet vo mexaniklasdirma dovrii (1950-1990):
SSRi-dos kond tosorriifatinin mexaniklosdirilmosi
dovlat programina ¢evrildi vo bu ¢or¢ivodo SK-3,
SK-4, Niva, Kolos, Don-1500 kimi modellor
kiitlovi istehsal olundu. Bu kombaynlar
Azorbaycanda da genis istifado olunurdu. Homin
illorda Ganca, Iimisli vo Agcabadi bolgalorinda
kombayn operatoru moktablari foaliyyat gostorirdi.

4. Elektron idarsetmoyd kecid dovrii (1990-2010):
Bu morholodo kombaynlarin 6tiirmo  sistemlori,
doyon aparatlar1 vo tomizlomo sistemlori intellek
idaraetmo bloklar1 vo hidravlik sistemlor vasitosilo
avtomatlasdirildi. Kombayn kabinoslorindo
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operatorun  rahathig,  gdostorici  panellori  vo

tohliikosizlik sistemlori tokmillosdirildi.

5. Rogomsal va aglh texnologiyalar dovrii
(2010-cu ildon bu giino):
Miiasir kombaynlar artiq GPS naviqasiya, siini
intellekt ~ (AI), sensorlar, telemetriya vo
molumatlarin bulud sistemindo saxlanmasi1 kimi
xilisusiyyatlorlo  tochiz  olunur. Bu sistemlor
mohsuldarligi  artirmaqla  yanasi, operatorun
gerarverma prosesini do asanlasdirir.

Azdrbaycan tacriibasi

Azorbaycan Respublikasinda kombaynlarin  totbiqi
1940-c1 illordon etibaron baslanmisdir. Ilk morholodo
osason Niva SK-4 vo Kolos modellori istifads edilirdi.
1970-80-ci  illords  kond  tesorriifati  sahslorinin
genislondirilmasi ilo olagodar olaraq, respublikaya Don-
1500 kombaynlar1 gotirildi vo bu texnikalar uzun illor
orzindo donli bitkilorin yigiminda osas texniki vasito
rolunu oynadi.
1990-c1 illorin sonunda va 2000-ci illorin avvallorindo
Olkodo yeni iqtisadi miinasibatlor formalasdiqca, xarici
istehsalcilarin ~ texnikalar1  totbiq olunmaga basladi.
Xiisusilo John Deere, New Holland, Claas vo Case IH
markali kombaynlar Azorbaycan soraitindo 6ziinii yaxsi
dogrultmusdur. Bu texnikalarin totbiqi naticasinde mahsul
itkisi azalmis, y1§im miiddoti iso xeyli qisalmisdir.
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Son illordo “Agqrolizing” ASC vasitosilo fermerloro
miuasir kombaynlarin  lizing yolu 1ilo  verilmosi
genislonmisdir.

Azorbaycan tocriibasi gostorir ki, torpaq vo iglim soraitine
uygun texnika se¢imi y1gimin somarasliliyino birbasa tosir
gostorir. Masolon, quraq zonalarda “John Deere W650” vo
“Claas Tucano 430” modellori daha yiiksok natico vermis,
dagotoyi riitubatli zonalarda 1so “New Holland CX5.80”
kombaynlarinin effektivliyi iistiin olmusdur.

Hazirda o©lkomizdo kond tosorriifatinda totbiq olunan
kombaynlar todricon doqiq kond tosorriifati sistemlorino
inteqrasiya olunur, bu iso mohsuldarligin artimi vo
resurslarin  qonaotli  istifadesi  baximindan  strateji
ohomiyyat dastyir.

Kombayn texnologiyalarinin inkisaf tarixi gostorir ki,

mexaniki yigim proseslorindon baslayaraq rogomsal
idaroetmoya qodor kegilon yol, kond tosorriifatinda
inqilabi  doyisiklikloro sobob olmusdur. Azorbaycan
tocriibasi bu inkisafin yerli iqlim, torpaq vo tosarriifat
xtisusiyyetlorine uygunlasdirilmasinin vacibliyini tosdiq
edir.
Belalikla, kombaynlarin tarixi tokca texniki taraqqi deyil,
hom do kond tosarriifatinda insan omoyinin azaldilmasi,
mohsuldarhi§in artirilmasi vo resurslarin somoroli idars
olunmasi istigamatindo mithiim morhsladir.
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1 FOSIL. DONLI BIiTKIiLORIN YIGIM
TEXNOLOGIYASININ OSASLARI

1.1.  Danli bitkilorin yigimina tasir edon aqrotexniki

amillor

Donli bitkilorin  y1igim1  yalmiz texniki vasitolorin
istifadosi ilo mohdudlagsmir; mohsuldarliq vo yigimin
somoroliliyi bir sira aqrotexniki amilloardon asilidir. Bu
amillor torpaq, iqlim, hom do okin texnologiyas1 ilo bagh
olmagqla, kombaynlarin isino birbasa tosir edir.

Bitkinin bioloji yetismasi.Danli bitkilorin yi1gimina tosir
edon osas amil onlarin bioloji vo texniki yetismo
marholasidir.

» ogor yigim bitki tam texniki yetismomis vaxt
aparilarsa, donin nomliyi yiiksok olur vo don itkisi
artir;

» texniki yetismo morholosinda don sortlasir, kiilos
quru olur vo kombayn vasitasilo y1gim zamani don
itkisi minimuma enir.

Donin nomlik saviyyasi.Nomlik kombaynin mexaniki
taxil dOyon sisteming, hom do donin saxlanmasina tosir
gostorir:

> 14-18% nomlikds y1gim optimal hesab olunur;
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> yiiksok nomlik (18% va yuxar1) donin yapismasina,
ddyon aparatin tixanmasina sobab olur;
> asagl nomlik iso donin qirilmasma vo qarigigin
xaric  olunmasinda donintullanmasina  gotirib
cixarir.
Bitki sixlig1 (populiyasiyasi) va taxilin boy hiindiirliiyti

> six okilmis sahalordo kombaynin bigmao aparatinin
isloma rejimi diqqgatle nizamlanmalidir;

> taxilin  boy hiindiirliiyli miixtalifliyine  goro
kombaynin bigmo hiindiirliiyli déyon barabaninin
doymo araligi, firlanma siiroti vo tomizloyici
sistemin is rejimi forqli olmalidir.

Torpaq vo topoqrafik sorait.Torpagin nomlik
soviyyosi (faizi), qurulusu vo mailliyi kombaynin
yerdoyigsmasino vo don itkising tosir gostarir.

> dagotoyi vo ya maili orazilordo yigim texniki
cotinliklor yaradir; xiisusi uygun (adaptiv) texnika
tolab olunur.
9Kkin vaxti va bitkilorin cargd boyu olmasi.
> miivafiq okin vaxti mohsulun yetismosini tomin
edir, bu iso kombaynla y1gimi sadolosdirir;
> bitkilorin diizgiin corgo boyunca olmasi (corgoarast
masafa) doyon aparatin vo bigon aparatin optimal
islomasina imkan verir.
9vvalki aqrotexniki tadbirlor.
> torpagin becorilmosi, gilibrolomo, xostolik  vo
zararvericiloro qarst miibarizo y18im
mohsuldarligin artirir.
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> donli bitkilords siinbiillorin saglamlig1 vo donin
keyfiyyati birbasa bu todbirlordon asilidir.
Hava soraiti
> y1gim li¢lin optimal hava soraiti: quru vo az kiilokli
giinlor;
> yagish vo riitubotli hava soraiti doyon aparatin vo
tomizloyici sistemin iglomasini ¢otinlogdirir, don
itkisini artirir.
Donli bitkilorin yigiminda aqrotexniki amillorin nazaro
alinmas1 kombayn texnologiyasinin somaraliliyini artirir.
Optimal y181m ii¢iin asagidaki sortlor olmahdar:
> bitki texniki tam yetismoyo ¢atmis olmals;
> donin nomliyine uygun kombaynin
bigmo,doymao,ayirma vo tomizlomo parametrlori
nizamlanmali;
> torpaq vo topoqrafik sorait kombayn secimi ilo
uygunlasdirilmali;
Okin  vo ovvolki aqgrotexniki todbirlor mohsulun
keyfiyyotini qoruyur.Beloliklo, aqrotexniki amillorin
diizglin idars olunmasi kombaynin iglomo somaoraliliyini
artirir, mohsul itkisini azaldir vo yigim prosesinin
davamliligini tomin edir.

1.2 Daonli bitkilarin y18im marhalalari va texnoloji
ardicilhgq.
Donli bitkilorin yi§iminda mogsad yiiksok soviyyado
mohsul toplanmasi v itkinin minimuma
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endirilmosidir. Bu mogsado ¢atmaq {iclin yigim prosesi
ardicil vo olagolondirilmis morhalolor {izro hoyata
kecirilir. Hor morholonin diizglin yerino yetirilmasi
mohsuldarliq vo kombayn texnologiyasinin somoraliliyi
ticlin ohomiyyaot kosb edir.
Hazirhq marhalasi.
> Texnika va operatorlarin hazirlanmasi:
kombaynlar texniki baxisdan kecirilmoali, doyon
baraban, bigon aparat vo tomizloyici sistemlor
nizamlanmalidir.
> Okin sahasinin yoxlanilmasi: torpaq sothindo
maneoslar, daslar vo kotiiklor tomizlonmaoli, arazinin
nomliy1 6l¢iilmalidir.
> Yigim vaxtimin miidyyanlosdirilmasi: bitkinin
texniki yetismo morholosi vo donin nomliyi nozoro
alinir.
Bicmo marhalasi.Bigmo morholosindo kombaynin bigon
aparat1 bitkini asagi hissodon kosorok,ddyon barabana vo
ya doyiicii rotor sistemo Otiiriir.Bigmo hiindiirliiyi,
harokoat siiroti, bitkinin sixligi, taxilin hiindiirliyii ve
torpagin  relyefino goro nizamlanir.Moagsod taxilin
zodolonmodon, itkisiz doyma sistemo Otiiriilmosini tomin
etmokdir.
Taxil doymda va don ayrilma marhalasi.Doyon aparat
stinbiillori vo kiilosi dekada (rotor qofosindo) sixaraq
donlori ayirir.Ayrici sistem iso donlori kiilogdon, piifo vo
qu¢iq tullantilardan  ayrir.Miasir kombaynlar bu
morholodo hom mexaniki, hom do hava axim ilo
pnevmatik tomizlomao aparir.
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Xalbirlorlo tomizlonmasi vo bunkerd otiiriillmasi
marhalasi. Tomizlayici sistem ilo yalniz keyfiyyatli tomiz
don bunkers toplanir.Bunker dolduqda, don bosaltma
sneki vasitasilo ylik avtomobilino vo ya anbara dasinir.Bu
morhalo don itkisini minimuma endirir vo yigimin
fasilosizliyini tomin edir.

Sahonin tomizlonmasi vo texnikaya texniki baxisin
aparilmast moarhalasi.Yigim basa catdigdan sonra,
texnika texniki xidmats verilir.Operatorlar sistemin asinan
siradan ¢ixan hissalorini yoxlayir, yaglama vo hidravlik
sistemlori nizamlayir.Bu morhalo novboti yigim dovrii
ticlin hazirlig1 tomin edir.

Texnoloji ardicilhigin  shomiyyati. Donli  bitkilorin
yigiminda texnoloji ardicilliq asagidaki  mogsadlora
xidmat edir:
>  mohsul itkisini minimuma endirmak;
> kombaynin optimal is rejimini tomin etmak;
> is¢i qiivvasinin va texnikanin somarali istifadasini
tomin etmoak;
> yigim miiddatini qisaltmaq vo mahsulun
keyfiyyatini gorumagq.

Hor morhalo bir-birini tamamlayir vo diizgilin ardicilliq
pozuldugda mohsul itkisi, mexaniki hissolorinin asinmasi
vo omoyin  somorossizliyi  artir.Miasir  kombayn
texnologiyalar1 iso bu ardicillig1 avtomatlagdirilmis sensor
vo idaraetma sistemlari ilo tonzimlayir, belaliklo optimal
natico alds edilir.
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1.3 Danli bitkilorin y1gim itkisi vo mahsuldarhga tasir
edan faktorlar

Donli bitkilorin yigim itkisi, yoni kombayn vasitasilo
aparilan yigim prosesindo bas veron don vo mohsulun
sahadan itirilmasi, mahsuldarligin azalmasina birbasa tosir
gostoron mithiim gostoricidir.Yigim itkisi  miixtolif
texniki, aqrotexniki vo iglim amillorindon asilidir.Onlarin
diizgiin idaro olunmas1 mohsulun keyfiyyatini va iqtisadi
somaraliliyi artirir.

Bitkinin bioloji va texniki yetismo vaziyyati

» bitki tam texniki yetismodon yigildigda dondo
nomlik faizi ¢ox olur, dOoyon barabanda vo
tomizloyici sistemdo yapigmalar, qirilmalar vo
stinbiillor kiilaslo birlikds tokiilmasi bag verir.

» texniki yetismis bitki iso minimal don itkisi ilo
yi1gilir, mohsulun keyfiyyati yiiksak olur.

1. Donin nomlik saviyyasi

» dondo nomlik 14-18% arasinda olduqda yigim
optimal hesab olunur;

» yiiksok nomlik donin yapigsmasina, doyiicii aparatin
tixanmasina sabab olur;

» asagl nomlik iso donin qirilmasina vo kombayndan
konara atilmasina gotirib ¢ixarir;
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2. Torpaq va topoqrafik sorait
> qumlu vo ya nomli torpaqlar kombaynin horokatini
¢otinlosdirir, slirisma vo tixanma riskini artirir.
> dagotoyl vo maili saholordo yigim itkisi daha
yuksok olur, ¢iinki kombaynin texniki parametrlori
torpagin  doyiskon relyef soraitino  uygun
nizamlanmalidir.

3. Bitki sixlig1 v siinbiillorin hiindiirliiyi
> six okilmis vo miixtolif hiindiirlikli siinbiillor
kombaynin doyon aparatinda forqli rejim tolob edir.
> uygun olmayan nizamlama donin qirilmasina vo
itkisino asas sabab olur.

4. Texnoloji ardicilli@in pozulmasi
> kosmo, doymo, tomizlomo vo bunkero oOtlirmo
moarhaloalorinin ardicillifi pozulduqda yigim itkisi
artir.Mosolon, ddyon barabanin siiroti vo bigon
aparatin hiindiirliiyli uygunsuz olduqda, don govdo
ilo birlikds tokiiliir vo mohsul itir.
5. Kombaynin texniki voziyyati
> doOyon baraban, tomizloyici sistem, bigon aparat vo
konveyerlorin  diizgiin  nizamlanmas1 itkilori
azaldir.
> asmnmis vo ya texniki baximdan kohnolmis
kombaynin istifadesi mohsul itkisini ohomiyyatli
darocads artirir.
6. Hava soraiti
> yagish vo riitubotli hava, homg¢inin giicli kiilok
mohsul itkisini artirir.
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> optimal hava soraitindo — quru vo az kiilokli
giinlordo y1g1m aparilmalidir.

Mbohsuldarhga tasir edon asas faktorlar.

1. Aqrotexniki tadbirlar: torpagin becorilmasi,
giibroloma, xostolik vo  zorarvericiloro  qarst
mibarizo mohsulun keyfiyyotino birbasa tosir
gostorir.

2. Texniki vasitalorin uygunlugu: kombaynlarin
model vo texniki gostoricilori okin sahosinin
Olclisino vo  bitkinin  x{lisusiyyatino  uygun
olmalidir.

3. Insan faktoru: operatorun tocriibosi, idaroetmo
bacarigi vo texniki biliklori mohsuldarligin
artirtlmasinda vacibdir.

4. iqlim va arazi xiisusiyyatlari: temperatur, riitubat,
torpaq novii vo topoqrafiya mohsulun yetismosi vo
yigimin somorsliliyina tosir gostarir.

Donli bitkilorin y1§im itkisi vo mohsuldarliga tosir edon
faktorlarin diizgiin idars olunmasi kond tssarriifatinda
raqabat qabiliyyetini artirir, iqtisadi somarsliliyi yiliksoldir
vo kombayn texnologiyasinin somarali istifadosini tomin
edir. Miiasir kombayn texnologiyalar1 iso bu faktorlar
optimallagdiraraq, mohsul itkisini minimuma endirmoya
imkan verir.

1.4.Daqiq akingilik vo kombaynlar
Doqiq okingilik (precision agriculture) miiasir kond
tosorriifatinin =~ osas  prinsipidir  vo  mohsuldarligin
artirilmasi, resurslarin qonaatli istifadosi vo otraf miihitin
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gorunmast mogsadilo texnologiyalarin  inteqrasiyasini
nozordo tutur. Bu yanagma torpaq, bitki vo hava goraitini
real vaxtda izlomo, molumatlarin analiz edilmasi va
optimal gorarlarin qobul edilmasi tizorindo qurulur.

1.4.1. Kombaynlarin daqiq skingilikds rolu
Kombaynlar doqiq okingiliyin morkozi  texniki
vasitolorindon  biridir. Onlar yalnmiz donli bitkilori
yigmagqla kifayotlonmir, hom do saho hagqinda molumat
toplayir va istehsalin somarsliliyini artirir. Kombaynlarin
rolu asagidaki sahalari ohato edir:

1. Mbshsuldarhgin xdritalosdirilmasi (Yield

Mapping):
Miiasir kombaynlar mohsulu yigarkon hor hektardan
oldo olunan mohsulun miqdarini vo keyfiyyatini qeyd
edirBu molumatlar GIS (Cografi informasiya
Sistemi) vasitosilo xoritoyo ¢evrilir vo sahado
heterogenliyi gostorir.

2. Siiratin vo amoliyyatin optimallasdirilmasi: GPS
vo sensor texnologiyalart vasitasilo kombayn sahoda
optimal siirotlo horokot edir, doyon baraban vo
tomizloyici sistemlori torpaq vo bitki xiisusiyyatino
uygun avtomatik nizamlanir.

3. Dan itkisini minimuma endirmak:
Sensorlar don nomliyini vo siinbiillorin vaziyyastini
izloyir, itkilori minimuma endirmok {i¢lin operatora
va ya avtomatik sistema xabaordarliq signali gondarir.
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4. Saho resurslarinin  samorali istifadasi: Miiasir
kombaynlar torpaga, enerji vo yanacaga gonaot edon
rejimdo isloyir. Bu, hom iqtisadi somoraliliyi artirir,
hom do otraf miihits tosiri azaldir.

5. Telemetriya v uzaqdan nazarat:
Kombaynlarin is parametrlori real vaxtda bulud
serverlorine Otiiriilir. Bu, operatora sahoni uzaqdan
izlomok vo texnikanmi optimal rejimdo idars etmok
imkani verir.

1.4.2. Daqiq akingiliyin kombayn texnologiyasina tasiri

> okin sahasinin torpaq ndvii, riitubat soviyyasi vo
mohsuldarliq gostoricilorino goro kombaynin 1is
rejimi doyisir.

> avtomatlasdirilmis idaraetma sistemlori
omoliyyatlarin ardicilligini optimallasdirir, texniki
fasilalori va enerji sorfini azaldir.

> operatorun miidaxilosi yalmz kritik qorarlarin
verilmasi va sistemin monitoringi ilo mohdudlagir.

Daqiq akingilik kombaynlarin rolunu sadoco mexaniki
vasitodon daha genis sahoyo c¢ixarir: onlar hom mohsul
yigimini, hom do molumat toplanmasini hayata kegirir,
homg¢inin saho iizro optimal texniki vo aqrotexniki
gorarlarin gobulunu tomin edir. Bu yanagma mohsuldarligi
artirir, itkilori azaldir vo Azorbaycan kimi iqlim va torpaq
soraiti miixtalif 6lkalorde kond tosorriifatinin effektivliyini
yuksoldir.
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I1 FOSIL. KOMBAYNLARIN QURULUSU VO i$
PRINSIPLORI
2.1 Kombaynin asas hissalori
Miiasir donli bitki kombaynlar1 kompleks mexaniki vo
elektron sistemlordon ibarstdir. Onlarin diizglin islomasi
mohsuldarligin artirilmasi vo mohsul itkisinin minimuma
endirilmasi li¢iin vacibdir.

Sakil 2.1 kombaynin texnoloji isprosesi
1-cahra, 2-seqmentli bicaqglar, 3-tachizat sneki 4-maili
tachizat konveyeri , 5- doyma barabani, 6- das
talasi, 7-biter, 8- billi baraban, 9- kiilassilkaloyan,
10-ventilyator, I 1-xalbir, 1 2-nizamlanan xalbir, 13-taokrar
qaytarici snek boynu, 14-dan bunkeri, 15-kiilag
dograyan.

Kombaynin asas hissolori asagidakilardir:

1. Bicon aparat.Bicon aparat bitkinin noviino goro
kombayna qurasdirilir.Bicon aparat asagidaki osas
hissalordon ibaratdir.
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1.Cohra

2.Seqgmentli bigaglar

3. Tohcizat sneki

Bu hissolor asas hissolor,yerdo qalan hissolor iso komokei
hissalor adlanr.

Cahra hidravliki sistemlo tochiz olunmus,alti hissoyo
borabor bdliinmiis, dairovi olmaqgla, metal 16vholordon
ibarot, 1lizorindo doyison  bucaglar istigamatindo
nizamlanan, metal yaylardan (metal dirmiqciqlar)
ibarotdir.

Bicin aparatin sag tofofindo yerloson horokot Otriicli
mexanizmilor var.MKS —horokoti qayis Otiirmosi ilo
alaraq,horokoti diizxotli horokoto c¢evirib,seqmentli aktiv
bigaglara otiiriir.Seqmentli bigcaqlar ist-iisto olmagla 2
corgo toskil edirlor.Passiv vo aktiv bigaqlar.

Passiv  bigcaqlar  torponmoz  olaraq  horokatsiz
vaziyyetda,aktiv bigaglar iso ellips trayektoriyas: ilo
diizxatli harokot edorak, kosmaya stimul verir.

Tahcizat sneki. Bu is¢i organ sag vo solda kosilon kiitloni
morkozo dogru  yonoldir.Snekin  diametri  boyunca
tizorindo polad yaylar var.Bu yaylar nizamlanan olub,
bigilon bitkilon bitkinin boyundan, samanin miqdarindan
asili olaraq nizamlanir.Osas isi:bicilmis kiitloni maneasiz
yaxsi tomasda olmagqla, morkozo dogru
istigamotlondirmokdir.

2. Doyon aparat. Taxil doyiilmesi prosesini yerino
yetiron baraban vo barabanalti dekadir.Baraban vo
barabanalti deka aras1 olan masafo doymao araligi adlanir.
Barabanin siirati agagidaki parametrlora géra nizamlanir.
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1. Yigilan mahsulun novii

2. Mohsulun yetiskonliyi

3. Mahsulun namliyi

4. Bitkinin boyu,sixligt

5.Sahada alaq otlarin migdar

Barabanin nizamlanma parametrlarinin asaslart

1.Barabanin mohsuldarligint yiiksok soviyyado se¢mok

liclin barabanin maksimum siiroti vo doymo araligin

minumum qiymatini se¢gmak lazimdir.

2.Doyiilon taxil haddindon artiq ¢ox ddyiilorse (donin

ozilmasi,qirtlmast va s.) barabanin siirotini azaltmaq

lazimdir.

3.Taxil samaninin daha cOX zadoalonmasi

(qatlanmast,qirilmast ~ va  s.)  doylilme  prosesinin

pislosmasi (donin qirilmasi,zodslonmasi) zamani doymo

araligina artirmaq zoruridir.

4.9gor don siinbiildon tam aralanmirsa bu zaman

barabanin firlanma siirotini artirmaq doymso araligini

azaltmaq lazimdir.

5.0gor daha ¢ox barabana kiitlonin dolagsmasi vo ya tixac

omola golorso barabanin siiratini artirmaq lazimdir.
Barabanin siiratini vo ddymas araligini kabinads olan

idaroetmo  panelindon  nizamlamaq  olur.Barabanin

firlanma siiratini artirib-azaltmaq ti¢lin ancaq “tomizloma

mexanizmin” islok voziyystindo nizamlamaq olur.

Barabanalti deka.Barabanalti deka doymo prosesinin

passiv is¢i orqanidir.Belo ki, doyiilon kiitlo barabanalti

dekaya sixmagla, siirtiinmo noticosindo mocburi déyiilmo

omoliyyat1 bas verir.Bitkinin ndviindon, sortundan asili

olaraq, ddymao prosesini yaxsilagsdirmaq tigiin metal
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plankalar qurasdirirlar.Donin qilgiglardan tam ayrilmasi
vo tokrar doylilmonin azaldilmasi moagsadi ilo metal
plankalar barabanalti dekanin 6n hissosino qurasdirilir.
Biter.Biterin funksiyasi1 verilmis kiitloni bir istigamotdo
horokotini tonzimloyon komokei bir is¢i orqandir.Biter
doyon barabanla separator arasinda olmaqla kiitloni
miintozom sokildo noqlini icra edir.Biter firlanma siiroti
875 dovr/daq olmagqla sabit siirat alir.Biterin voziyyatine
baxmaq lclin kombaynin bunkerindo xiisusi qapagi
acmagqla miimk{in olur.

Seperatorsuz olan kombaynlarda biter verilmis kiitloni
ddyon barabandan alaraq, bir istigamotdo
samansilkaloyana miintozom qaydada naql etdirir.

Biterin dord nizamlana bilon pori vardir.Bu poarlor
istehsal olunan zavodda biteralt1 dekaya c¢ox yaxin
mosafodo nizamlanir. Porlori lazim goldikde nizamlamaq
ticlin lizorindo olan vintlor vasitosilo bir qaydada olaraq
nizamlanir.Ogor don catlayirsa xiisusilo gargidali yigimi
zaman biterin parlorini nizamlamaq lazim galir.

Das tolosi.Maili konveyrdon kegon kiitlo ddymo
barabanina verilir.Bu arada das tolosi mdvcuddur.Das
tolosi kiitlonin hocm ¢okisino goéro hazirlanmisdir.Belo ki,
maili konveyrdon kecon kiitlo irolloyorok, barabana
verilir.Sahodo olan daglar kiitlo ilo qgarisan zaman
yigildiqda,bigilmis qarisigin agirhq qiivvesi konveyrlo
baraban aras1 hissoyo yonolir.Bu hisso das tolosi
adlanir.Das tolosini on az1 giindo bir dofo vo yaxud yas
mohsulun y1gimi1 zamani va ya dasl saholords isloyarkon
tez-tez tomizlomok lazimdir.
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Das tolosini tomizlomokdon ovval taxil tomizloyon
mexanizmi dayandirmaq, maili konveyri maksimum
qaldirmaq,miihorriki sondiirmok, ol tormozunun dostoyini
galdirmaq lazimdir.
Seperator. Kombaynin markasindan asili  olaraq
tomizlomo mexnizmlorin  igorisindo  billi  baraban
qurasdirilir.Billi baraban doytilmiis kiitloni yenidon deka
tizorindon kegirorok yapigsmis donlori samandan ayirib,
dekadan tokiir. Tokrar doOyiilmo prosesini aparir.Ancaq
forqi ondan ibarotdir ki,baraban vo barabanalti dekada
doymo prosesi sixilma ilo siirtlinmo qiivvaesinin tosiri
altinda gedir.Billi barabanda iso sixilma yox tokco
sirtinmo qiivvosi billi barabanla deka {izorindo bas
verir.”Separator” s0zii ayirma monast verir vo bu
texnoloji proseso nozor yetirondo do ayirma sociyyosi
dasiyir.Billi baraban 2 siirotdo nizamlana bilir.
1)760 dovr/daq — bu siiratdo bugda,arpa,covdar,yulaf {i¢iin
nozords tutulmusdur.
2)400 dovr/doq - bu silirotdo  qargidalixirda
donlor,paxla,noxud,soya,giinobaxan va s.
Billi baraban althg deka.Billi baraban altlig1 deka iki
voziyyatdo qurasdirila bilor.
1. Asagi vaziyyat
2. Yuxari vaziyyat

Asag1 voziyyotdo - dOymo prosesi az olmaqla, kovrok
saman vo ya xirda yagl donli bitkilorin yigilmasinda
totbiq olunur.

Asag1 voziyyatdo - billi barabani ilo deka arast mosafs
boyiiylir,deka tizorindo olan kiitlonin siirtlinmosi 1ilo
ayrilma prosesi azalir.
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Yuxar1 voziyyotdo - nizamlama osas olaraq, biitiin donli
bitkilorin yigilmasinda totbiq olunur.Burada
doymo,ayrilma prosesi yaxst olur.Donlor kiitlodon tam
ayrilir.Billi barabanin voziyyotino bunkerin igorisindo
olan gapagi agmagla baxmagq olar.
Ayric1 mexanizmi.Ayrict mexanizmi kiilogsilkoloyondon
ibarat olub, asas funksiyani yerino yetirir.Kiilogsilkoloyon
kiitloni ~ billi  barabandan  alaraq  (separatorsuz
mexanizmilordo biterdon) diizxotli horokoti ilo kiitloya
irollomo horokot verir.Ayrilmis kiitlo icorisindo qalan
don,piifo,qil¢iglar  kiilogsilkoloyonin  {izorindo  olan
pillolordon kegorok novlara tokiiliir.Novlarla iso xolbirin
tizoring verilir.

Kiilegsilkaloyonin {izorindo saquli bigaqlar vardir
ki,bu da kiilogsilkoloyondo gedon proseso komok edir.Bu
bicaqglar samanin tixac omala golmasinin garsisini alir.

Tamizlayici sistem:
> tomizlayici sistem ayrilmis donlori olava qarisiqgdan
torpaq, quru yarpaq vo tozdan tomizloyir.
> hava axini1 vo vibrasiya vasitosilo donlor bunkero
yonlondirilir.
> mogsad: yiiksok keyfiyyotli donin  yigimi  vo
bunkerin doldurulmasi.
Tomizlayici sistem xalbirlordon vo hava seli yaradan
pnevmatik ventilyatordan ibaratdir.
Xalbirlor. Kombaynlar {izorinds 2 xolbir qurasdirilmigdir.
Yuxar1 xolbir nizamlanan, asagi xalbir iso xirda gozli
olmaqla  doyisdirilo  bilondir. Xalbirin ~ goézciiklorini
nizamlamagqla don itkisinin qarsisini almaq olar.Xalbir
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tizorindo xilisusi dostok vardir ki, bu da xolbirin
maksimum gozciiklorinin  agilisint  tomin  edir.Danin
xolbirdon ke¢mosini yaxsilagdirir.
Asagr xalbir. Bunkerdo donin tomizliyini artirmaq
moqsadilo asagt  xolbiri  diizglin  nizamlamagq
lazzimdir. Xalbirin sag vo sol kiinciindo olan boltlar
acmagqla xolbiri kombayndan ¢ixartmaq olur.Ehtiyyatda
olan miuixtalif gézciiklii 3 nov xalbirlarla dayisdirile bilar.
Yuxari xdlbir. Bu xalbirin gozciiklori
nizamlanandir. Xolbirin = gdzciiklorini nizamlamaq {igiin
tizorindo 4 dostok  vardir.Bu gozciiklor  bitkinin
noviindon,sortundan  asili  olaraq  nizamlanir.Maili
orazilordo isloyorkon xolbir iizorindo 4 boéliicii 16vho
qurasdirmaq olar ki,bu da xolbirdo donlorin borabor
paylanmani tomin edir.
Bunker:
> bunker yigilan donlori miivoqgoti saxlayir vo sonra
xiisusi konveyer vasitosilo nagliyyat vasitolorino vo
ya anbara Otlirtiliir.
> bunker hocmi kombaynin sahs mohsuldarligina
uygun toyin edilir.
> miiasir kombaynlar avtomatik dolma sensorlar1 ilo
tochiz olunur.
Otiiriicii mexanizmlor:
Otiirlici.  mexanizmlor kombaynin  biitin  mexaniki
hissalorinin harmonik islomasini tomin edir.
> osas funksiyalar: bicon aparat, doyon aparat vo
tomizloyici sistemin enerjiya qosulmasi vo sinxron
1slomosi.
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> Otlirlicii mexanizmlorin optimal tonzimlonmaosi

mohsul itkisini azaldir vo kombaynin texniki

xidmat miiddatini uzadir.
Kombaynin haor bir hissasi bir-biri ilo six olagads isloyir.
Bigon aparat, ddyon aparat, don ayrici, tomizlayici sistem,
bunker vo oOtiirlici mexanizmlorin diizgiin nizamlanmasi
va sinxron faaliyyati maksimal mohsul toplanmasi, itkinin
minimuma endirilmosi vo texnikanin uzun Omiirli
islomasi ti¢lin vacibdir. Miiasir kombaynlarda bu hissolor
hom mexaniki, hom do elektron idarsetma sistemlori ilo
tokmillosdirilmisdir.

2.2. Taxilyigan rotor novlii kombaynlarin qurulusu vo
is prinsipi

Miiasir kond tosarriifatinda taxil istehsalinin somaraliliyi
bilavasito yigim texnikasinin soviyyosindon asilidir. Taxil
y1gimi1 zamani mohsul itkisini minimuma endirmak, donin
mexaniki zodslonmasinin qarsisint almaq ve yiksok
mohsuldarliq olde etmak ii¢lin yeni nasil kombaynlarin
totbiqi xiisusi ohomiyyot dasiyir. Bu baximdan rotor tipli
taxilyigan  kombaynlar  klassik doymo  barabanli
kombaynlara nisboton bir sira istiinliikloro malikdir.
Rotorlu kombaynlar daha yumsaq doyiim prosesi, yliksok
buraxiciliq gabiliyysti, miixtalif torpaq vo iqlim soraitino
uygunlagsma imkanlari ilo segilir.

Son illords diinya iizra aparici istehsalcilar (Case IH, John
Deere, New Holland vo s.) osas diqgoti mohz rotor novli
kombaynlarin tokmillogdirilmasina yonoltmislor.
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Azorbaycan Respublikasinin torpag-iqlim soraitindo do bu
tip kombaynlarin totbiqi taxilgiligda mohsuldarhigin
artirilmasi baximindan aktualdir.

2.2.1. Rotor novlii kombaynlarin iimumi texniki
saciyyasi

Rotor novli taxilyigan kombaynlar taxilin bigilmasi,
doyllmosi, ayrilmasi, tomizlonmoasi vo  bunkerdo
toplanmas1 proseslorini  bir kombaynda Dbirlogdiron
miirokkob texniki qurgudur. Bu kombaynlarda asas forq
doylim vo ayirma prosesinin uzununa yerlosdirilmis rotor
vasitosilo hoyata kegirilmosidir.

Ononovi doyms barabanli kombaynlarda doyliim qisa
mosafoda, yliksok zorbo tosiri ilo aparildigi halda, rotor
novli kombaynlarda proses daha uzun yol iizro, slirtiinmo
vo sixma prinsipi osasinda bas verir. Bu iso donin
zodolonmo ehtimalin1 azaldir vo kiilosin keyfiyyatini
yaxsilasdirir.

Rotor novlii kombaynlarin asas iistiinliiklori:
- yiiksak mahsuldarliq va buraxiciliq gabiliyyati;
- donin zadalonmoasinin az olmasi,

- yasil va namli kiitls il isloma qabiliyyati;

- muixtalif bitki noviarina uygunlasma,

- operator tigiin rahat idaraetma va avtomatlasdirma
imkanlari.
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2.2.2 Rotor novlii kombaynlarin 3sas qurulusu

Rotor novlii taxilyigan kombaynlarin qurulusu asagidaki
osas hissolordon ibaratdir:

Sakil 2.2 Rotor novlii kombaynlar
qurulusu.
1-bi¢an aparat, 2-maili konveyr, 3-kabina,4-bunker,
S-rotor,6-dan bosaldan, 7-rotor qafasi (deka),
8-ventilyator, 9-tokrar déymaya qaytaran gnek,
10-xalbirlar, 1 1- biter, 1 2-kiilasdograyan sapan mexanizmi,

Bicon aparat: bicon aparat kombaynin 6n hissasindo
yerlosir vo bitki kiitlosinin bigilmasi, yoOnlondirilmasi
funksiyasii yerino yetirir. Bicon aparat asagidaki osas
hissalordon ibaratdir:

- kasici aparat (seqmentli bigaqlar va metal barmagqlar);
- cohra;

- tohcizat sneki;

- bitki yonlondirici lovhalor.
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Bicon aparat bitkinin govdosini asagi hissodon kosorok
tohcizat sneki vasitosilo maili konveyro Gtiiriir.

Maili konveyr mexanizmi: maili konveyr mexanizmi
bi¢ilmis kiitlonin rotora barabar vo fasilosiz Otlirtilmasini
tomin edir. Adoton zoncirli-carpaz konveyrdon vo ya
lentli sistemlordon istifads olunur. Bu mexanizm rotorun
yiiklonmasinin qargisint alir vo igin sabitliyini tomin edir.

Rotor vo doyiim-ayirma sistemi:rotor kombaynin asas
is¢i orqanidir. O, uzununa yerlosdirilmis silindrik formada
olub 1iizorindo doyiicii elementlor (barmagqlar, dislor,
16vhalor) mévcuddur.

Sokil 2.3 Umumi mexanizmilor.
1,4-biter, 2-rotor, 3-rotor qafasi (deka), 5-naqletdirici
snek mexanizmi, 6-ventilyator,7-doni bunkera nagletdiran
snek, 8-xalbirlor
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Rotorun funksiyalar:

- taxilin stinbiildon ayrilmasi;

- donin stinbiil va kiilasdon ayrilmasi;

- doyiilmiis kiitlonin arxa hissaya otiiriilmasi.

Rotorun otrafinda deka (alt qgofss) yerlosir. Dekanin
desiklori vasitosilo ayrilmis don asagi diisorok siinbiildon
ayrilir.

Tomizlomo  sistemi:tomizlomo  sistemi  asagidaki
hissolordon ibaratdir:

- ventilator;
- yuxart va asagi xalbirlar;
- don kanallart.

Ventilatorun yaratdigi hava seli yiinglil qarisiglan
(piifo,qilsiq, kiilos qirmntilar1) konarlagdirir, xolbirlor iso
donin Slgiisiine goro cesidlonmosini tomin edir.

Don bunkeri va bosaltma mexanizmi: tomizlonmis don
bunkerds toplanir. Bunker miioyyon hacmoe malik olub
hidravlik vo ya mexaniki 6tiiriicii ilo bosaldilir. Bosaltma
sneki vasitosilo don noqliyyat vasitosino otiiriiliir.

Giic otiirma va sassi hissasi:kombaynin miihorriki biitiin
is¢i mexanizmlori horokoto gotirir. Glic  Otiirtilmosi
mexaniki, hidravlik vo hidrostatik sistemlor vasitosilo
hoyata kegirilir. Sassi hissosi tokorli vo ya tirtilli ola bilor.
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2.2.3. Rotor novlii kombaynlarin is prinsipi

Rotor novlii taxilyigan kombaynlarin is prinsipi ardicil
texnoloji moarhoalolordon ibaratdir:

Bicma prosesi.Kombayn saha {izro horokot edorkon bicon
aparat bitkini miioyyon hiindiirliikdon kosir.Cohro bitkini
kosici aparat istigamotino yonoldir vo moarkozlosdirilmis
snek vasitasilo tohcizat konveyr kanalina otiiriir.

Nogetmd vo sixma.Maili konveyr mexanizmi bitki
kiitlosini sixaraq rotora otiirlir.Bu zaman kiitlonin borabor
paylanmasi tomin olunur.

Doyiim prosesi.Rotor yiiksok siirotlo firlanaraq bitki
kiitlosini rotor qgofasino (dekaya) sixir.Siirtlinmo vo
mexaniki tosir noticasindo don siinbiildon ayrilir.Doylim
prosesi uzun yol ilizro getdiyindon dono tosir qiivvosi
yumsagq olur.

Ayrilma prosesi.Ayrilmis don rotor gofasinin (dekanin)
desiklorindon asag: diisiir.Kiilos iso rotorun sonuna dogru
horokot  edorok  kombaynin  arxa  hissosindon
konarlasdirilir.

Tomizlomo vo yi@im.Don hava aximmi vo xolbirlor
vasitasilo tomizlonir, daha sonra bunkera
yonoldilir.Tomizlonmis mohsul saxlanilmaq vo vya
dasinmagq tigiin bosaldilir.
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2.2.4. Rotor novlii kombaynlarin iistiinliiklori vo
catismazhqlar

Ustiinliiklor:

viiksak mahsuldarliq;
donin mexaniki zadalonmoasinin azalmasi;
miixtalif mahsullar tictin uygunlug,

nomli kiitla ilo somarali isloma;

YV V V V V

itkilorin minimuma endirilmosi.

Catismazhglar:

»  konstruksiyanin miirokkobliyi;
» qiymatinin bahali olmasi;
» texniki xidmoatin ¢atinliyi;

» tomir tigiin yiiksak ixtisasl kadr talobi.

2.2.5. Azarbaycan soraitindd rotor novlii
kombaynlarin tatbiqi

Azarbaycanin miixtalif torpag-iqlim bolgslorinds (aran,
dagotoyi vo daglhq orazilor) taxil istehsali iigiin
uygundur.Rotor novli kombaynlar xiisusilo yliksok
mohsuldarli§i olan saholordo vo riitubotli soraitdo 06z
ustiinliiklorini daha aydin sokilde gostarir.

Bu kombaynlarin tatbiqi:

- mahsul itkisini azaldir;
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- yigum miiddatini qisaldir;
- amak xarclorini asagi salir;
- timumi iqtisadi samoaraliliyi artirir.

Rotor novli taxilyi§an kombaynlar miiasir kond
tosorriifati texnikasinin on inkisaf etmis
niimunslorindondir. Onlarin qurulusu ve 1§ prinsipi
yiliksok mohsuldarlig, keyfiyyotli doyiim vo minimal itki
tomin etmays yonalmisdir. Azarbaycan soraitinds bu nov
kombaynlarin genis totbiqi taxil¢iligin inkisafina, fermer
tosarriifatlarinin golirliliyinin artmasina miihiim tohfo vera
bilor.

Aparilan tohlillor gostorir ki, rotor novli kombaynlar
golocokda taxilyigma texnologiyalarinin osas
istigamotlorindon biri olaraq qalacaqdir.

2.3.Taxilyigan hibrid sistemli kombaynlarin qurulusu
Va i prinsipi

Miiasir kond tesarriifatinda taxil istehsalinin davamli
artirtlmasi yiliksok mohsuldarliga malik y1gim texnikasinin
totbiqini zoruri edir.Taxil y1§im1 zamani bas veron itkilor,
donin zodolonmoasi vo yigim miiddstinin  uzanmast
istehsalin {imumi somoraliliyina monfi tosir gostorir.Bu
sobabdon anonavi barabanli va rotor novlii kombaynlarin
istlin cohotlorini  6ziindo birlogsdiron hibrid sistemli
taxilyigan kombaynlar son illordo genis yayilmaga
baslamisdir.
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Hibrid sistemli kombaynlar doyiim prosesindo klassik
baraban-deka mexanizmindon, don ayirma morhalasinda
iso rotor (vo ya rotorlar) sistemindon istifado edir.Bu
yanasma hom intensiv doyiim, hom do yiiksok soviyyodo
kiilos-don ayrilmast tomin edorok mohsul itkisini
minimuma  endirir.Aparict  istehsal¢ilar — CLAAS
(LEXION Hybrid), New Holland (CX Hybrid) va digorlori
bu texnologiyan1 davamli olaraq tokmillogdirirlor.

2.3.1. Hibrid sistemli kombaynlarin iimumi
xarakteristikasi

Hibrid sistemli kombaynlar taxilin  bigilmasi,
doyllmosi, ayrilmasi, tomizlonmosi vo  yigilmasi
proseslorini  bir  texnoloji  zoncirdo  birlosdiron
coxfunksiyali aqreqatlardir. Onlarin osas xiisusiyyoti
doylim vo ayirma proseslorinin iki farqli sistem vasitosilo
aparilmasidir:

» doyiim — klassik baraban va deka sistemi ila;

» ayrilma — rotor asaslh markazdongagma ayirma
sistemi ilo.

Bu konstruktiv yanagsma barabanli kombaynlarin giiclii
doyliim gabiliyyatini rotor novlii kombaynlarin yiiksok don
ayirma somaraliliyi ilo birlogdirir.

Hibrid kombaynlarin asas iistiinliklari:

- yiiksak buraxiciliq qabiliyyati;
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- miixtalif mahsuldarliq saviyyalorinda stabil is;
- donin zadalonmoasinin azalmasi;
- kiilasin daha keyfiyyatli ¢ixisi;

- yiiksak riitubatli soraitda somarali isloma.

2.3.2. Hibrid sistemli kombaynlarin asas qurulus
hissalori

Hibrid kombaynlarin  qurulusu  asagidaki  osas
mexanizmlordon ibaratdir:

Bicon aparat.Bicon aparat kombaynin 06n hissosindo
yerlosir vo bitki kiitlosinin bigilmosi iiglin nozordo
tutulmusdur.Asagidaki osas hissolordon ibaratdir:

- kasici aparat (segmentli bigaglar),
- bitki gondasini ayan cohra;

- tohcizat sneki;

- yonlandirici l6vhalor.

Bicon aparat Dbitkini torpaq sothindon miioyyan
hiindiirliikdo  kosarok onu tohcizat maili  konveyir
mexanizmind Otliriir.

Tahcizat maili konveyri.Tohcizat maili konveyri bigilmis
kiitlonin doyiim sistemino barabar va fasilosiz
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otliriilmosini  tomin edir.Oksor hibrit kombaynlarda
zoncirli-konveyrlondon istifado olunur.Bu mexanizm
kiitlonin sixilmasini vo diizgiin paylanmasini tomin edorak
ddyan barabanin yiiklonmasinin qarsisini alir.

Doyon baraban vo deka (doyiim sistemi).Doylim
prosesi klassik baraban vo deka mexanizmi ilo hoyata
kecirilir.Baraban yiiksok siirotlo firlanaraq siinbiillori
mexaniki tosir altinda déylir vo donin osas hissosini ayirir.

Deka barabanin altinda yerlosir vo desikli konstruksiyaya
malikdir.Doytilmiis donin boylik hissosi dekadan kegorok
dorhal tomizloma sistemino yonoldilir.

APS+ROTO PLUS=HIBRIT SISTEM
TUCANO 570/560 modelda tamizlama mexanizmi

Sakil 2.4 Hibrit sistemin iimumi mexanizmilori
1 — billi baraban, 2 — doyan baraban, 4- istigamat veran
biter, 5 — deka, 6 — rotor, 7 — naqletdirici novlu lovha,
8 — rotor qafasi(deka)
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Rotorlu ayirma sistemi.Baraban-deka morholosindon
sonra kiilos vo gqaliq kiitlo rotor sistemino daxil
olur.Hibrid kombaynlarda adoton iki odod uzununa
yerlosdirilmis rotor totbiq edilir.

Rotorlarin asas funksiyalar:
- kiilag vizarinda qalmis donin ayrilmasi;

- markazdanqa¢ma qiivva hesabina danin asagiya
yvonlondirilmasi;

- kiilosin arxa hissadan ¢ixisi

Rotorlar yliksok dovrlor sayinda isloyorok ayirma sothini
ohomiyyatli doracado artirir.

Tomizloma  sistemi.Tomizlomo  sistemi  asagidaki
hissolordon ibarotdir:

- giiclii ventilator;
- yuxart va asagi xalbirlor;
- don kanallari va geri qaytarma mexanizmi.

Ventilatorun yaratdigi hava axmi yiingiil qarisiglar
dondon uzaqlagdirir, xalbirlor iso donin Sl¢ilisiine uygun
cesidlonmasini tomin edir.

Don bunkeri vo bosaltma mexanizmi.Tomizlonmis don
bunkers toplanir.Bunker yiiksok hocmo malik olub
mohsuldarligin artirilmasina imkan yaradir. Bosaltma
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mexanizmi snek vasitosilo hoyata kegirilir vo qisa
miiddotdo noqgliyyat vasitosino 6tlirmo imkani yaradir.

Giic otiirmo vo idarsetma sistemi.Kombaynin miihorriki
biitiin is¢ci mexanizmlorin enerji ilo tominatin1 hoyata
kecirir.Hidravlik vo elektron idaroetmo sistemlori
kombaynin i parametrlorinin avtomatik tonzimlonmasina
sorait yaradir.

2.3.3. Hibrid sistemli kombaynlarin is prinsipi

Hibrid kombaynlarin 1is prinsipi ardicil texnoloji
morhalalordan ibaratdir:

Bicmo va tohcizat konveyri. Kombayn saho {izro horokot
etdikco bicon aparat bitki govdosini kosir vo snek
vasitasilo tohcizat konveyr mexanizming Otliriir.

Doyiim moarhalasi. Bicilmis kiitlo baraban vo deka
arasinda doyilir.Bu morhalodo donin osas hissosi
stinbiildon ayrilir.

Rotorla ayirma. Doyiimdon sonra kiilog vo qaliq kiitlo
rotor sistemino daxil olur. Rotorlar morkozdongagma
qiivvo yaradaraq kiilogs Ttlzorindo gqalan donin tam
ayrilmasini tomin edir.

Tomizlomo vo cesidlomd. Ayrilmis don tomizlomo
sistemino daxil olur, burada hava axii vo xolbirlor
vasitosilo don qarisigdan ayrilir.
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Yigim vd bosaltma.Tomizlonmis don bunkers y18ilir vo
ehtiyac olduqgda bosaldilir.

2.3.4. Hibrid sistemli kombaynlarin tistiinliiklori vo
catismazhqlar

Ustiinliiklori:

viiksak mahsuldarhq;
donin minimal zadalonmasi;
ayirma prosesinin yiiksak somoaraliliyi;

riitubatli va six akinlordo somoarali isloma;

YV V VYV V V

universal tatbiq imkanlart.
Catismazhqlan:

»  konstruksiyanin miirakkabliyi;
» qiymatinin ¢ox baha olmasi;
» texniki xidmatin ¢atinliyi;

» ehtiyat hissalorinin baha olmast.

2.3.5. Azarbaycan soraitinds hibrid kombaynlarin
tatbiqinin shomiyyati

Azorbaycan Respublikasinin = Aran  vo  dagotoyi
bolgolorindo taxil mohsuldarligi ilbail artmaqdadir.Bu
soraitdo hybrid sistemli kombaynlarin totbiqi yiiksok
mohsuldarliga malik sahsalords itkilorin azaldilmasia vo
y1g1m prosesinin siiratlondirilmasine imkan verir.
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Hibrid kombaynlar:
- boyiik tasarriifatlar tigtin iqtisadi cohatdon samaralidir;

- yigim movstimiintin qisa miiddatda basa ¢atdirilmasina
sarait yaradur;

- texnoloji proseslarin avtomatlagdiriimasini tamin edir.

Hibrid sistemli taxilyigan kombaynlar barabanli vo rotor
tipli kombaynlarin {istiin cohatlorini 6ziindo birlosdiron
miiasir texniki vasitalordir.Onlarin qurulusu va is prinsipi
yuksok mohsuldarlig, keyfiyyotli doylim vo tamayirma
tomin etmoyo yonolmisdir. Azorbaycan soraitindo bu
kombaynlarin totbiqi taxil¢iligin inkisafinda miihiim rol
oynaya vo istehsalin iqtisadi somoroliliyini ohomiyyatli
daracads artira bilor.
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111 FOSIiL. KOMBAYNLARDA ENERJI BALANSI
VO MEXANIKI SISTEMLORIN QARSILIQLI
9LAQOISI
3.1 Enerji balansi

Kombaynlar g¢oxfunksiyali mexaniki sistemlordir vo
onlarin somarali islomasi {igiin enerji balansimin diizgiin
qurulmasi1 vacibdir. Enerji balansi, kombaynin daxili
yanma mihoarriki torofindon yaradilan enerjinin biitlin
mexaniki vo hidravlik sistemlor arasinda optimal
paylanmasidir. Bu balans pozuldugda mohsul itkisi artir,
yanacagq sorfi yiiksalir vo texnikanin aginmasi stirotlonir.

3.1.1. Enerji balansi nadir?
Enerji balans1 kombaynin biitlin sistemlorinin igino sorf
olunan enerjinin tachizat va td3lob prinsipi iizro
uygunlugu demokdir:

Emiiharrik = Ekas + Edi)'yma + anrtct+ Etamizlayici + Ebunker + Eﬁtrﬁcii mexanizmlar
+ Eitkitor

Burada: E,.«— mithorrikin imumi enerji sorfi,
Elosici, Edoviici, Eayrict, Etomizioyicis Ebunker, Eétiriicii mexanizmior— NOT DIT
sistemin enerji sorfi,

Eui—mexaniki,istilik vo stirtlinmao itkilori.

Maogsad, miiharrik torafindon yaradilan enerjinin miimkiin

godor faydali iso ¢evrilmosi vo itkilorin minimuma
endirilmasidir.
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3.2. Mexaniki sistemlarin qarsihigh slaqasi
Kombaynin osas sistemlori — bi¢on aparat, doyon aparat,
don ayrici, tomizloyici sistem, bunker vo Otiiriicl
mexanizmlor — bir-biri ilo sinxron iglomalidir:

Bicon aparat vo doyon aparat:
> bigon aparat bitkini d0yon aparata otiirdiiyii
liciin, hor iki sistemin siirat vo enerji sorfi
uygun olmalidir,
> uygunsuzluq don itkising vo doylicii
barabanin yiiklonmasina sobab olur.
Doyon aparat va don ayrici sistem:
> doyiilmiis siinbiillor ayrict sistema 6tiiriiliir,
> ayrici sistemin enerjisi doylicii aparatin
mohsuldarligina uygun olmalidir ki, don
itkisiz kiilogdon ayrilsin.
Ayricl v tomizlayici sistem:
> tomizloyici sistem ayrici sistemdon golon
donlari quru, tomiz voziyyatdo bunkero
otiirtr,
> hava axini, vibrasiya vo qaldirict
mexanizmlorin nizamlanmasi ayrici
mexanizmi ilo sinxron aparilmalidir.
Bunker va otiiriicii mexanizmlor:
> bunker doldurularkon konveyerlor vo
hidravliki sistemlor diizgiin sinxronizasiya
edilmoalidir,
> enerji balansinin pozulmasi konveyer
tixanmalarina, yanacaq sorfinin artmasina
va texniki fasilalora sabab olur.
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3.3. Enerji saomaraliliyini artiran tadbirlor

> miihorrik giicliniin optimal rejimdo islomosi,

> mexaniki sistemlorin aginmis hissalorinin vaxtinda
doyisdirilmaosi,

> hidravlik vo 6tiirticli sistemlorin nizamlanmasi,

> sensorlar vo avtomatik idaroetmo sistemi vasitosilo
doylicii vo tomizloyici sistemlorin
sinxronlagdirilmasi.

Kombaynlarda enerji  balansinin  qorunmast  va
mexaniki sistemlorin qarsiliql slagesinin tomin edilmasi
mohsul itkisini minimuma endirir, yanacaq sorfini azaldir
vo texnikanin istismar miiddotini uzadir. Miiasir
kombaynlar bu prinsiplora uygun olaraq
avtomatlagdirilmis idaroetmo, sensor vo telemetriya
sistemlori ilo tochiz edilmisdir.

3.4. Kombayn operatoru iiciin enerji balansi vo sistem
parametrlorinin optimallasdirilmasi

Kombayn operatorunun osas vozifalorindon biri enerji
balansini qorumaq vo mexaniki sistemlori optimal rejimdo
islotmokdir.Bu, mohsuldarligin artirilmasi, mohsul itkisini
minimuma endirmok vo texnikanin asinmasini azaltmaq
tigiin vacibdir.
3.4.1. Enerjinin idars olunmasindaki operatorun rolu

> miiharrik ig rejimini bitkinin sixligi va namliyina
uygun tonzimlomak,
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> doyan barabamin siiratini va bicon aparatin bigin
hiindiirliiytinii  bitki  stinbiillorinin  vaziyyatina
uygunlasdirmagq,
> bicon aparatin hiindiirliiyiinii torpaq sathina va
bitkinin hiindiirliiyiina gora dayisdirmak,
> tomizloyici sistemin hava selini va vibrasiya
saviyyasini don namliyina va tullanti qarigigin
migdarina uygun nizamlamagq.
3.4.2. Mexaniki sistemlorin sinxronizasiyasi
> doOyon aparati, don ayric1 vo tomizloyici sistemlorin
stirat vo enerji sorfini uygunlasdirmagq,
> bunker doldurularkon konveyer vo Gtiiriicii
mexanizmlarin tixanmamasini tomin etmak,
> sistemlorin sinxron islomomosi itki vo texniki
fasiloloro sobob olur, buna goro operator daim
nozarat etmolidir.
3.4.3. Enerji somaraliliyini artiran praktik tovsiyalor
1. Miiharrik vo mexaniki sistemlarin optimal
rejimds islomasi:
> haddindon artiq miiharrikin maksimum
dovler say1 yanacaq sorfini artirir, asagi
dovrlor say1 iso dOyiicii vo tomizloyici
sistemlorin somaraliliyini azaldir.
2. Asinmis vo kohnalmis hissalorin vaxtinda
dayisdirilmasi:
> doyon baraban, seqmentli bicaqlar, don
ayrici vo konveyer komponentlarinin yaxsi
voziyyotdo olmasi enerji itkisini azaldir.
3. Avtomatlasdirilmis idaraetma va sensorlardan
istifada:
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> GPS, nomlik sensorlar1 vo telemetriya
sistemlori operatora optimal parametrlori
secmokdo komaok edir.

4. Sahd soraitind uygun kombaynin is rejimlorinin
secilmosi:

> quragq, riitubatli va enli sahoalor {icilin forgli
enerji vo slirot parametrlorinin totbiqi itkilori
minimuma endirir.

Kombayn operatorunun diqgotli isi enerji balansinin
gorunmasini tomin edir vo sistemlorin harmonik
islomasini tomin edir. Bu,:

>  moahsul itkisini azaldir

> yanacaq sarfini optimallasdirir

> texnikanin texniki xidmat miiddatini uzadir
> yigim prosesinin fasilasizliyini tomin edir

Miiasir kombaynlar 1iso operatora bu proseslori
avtomatik idaroetmo vo real vaxt monitoringi vasitosilo
asanlagdirir, beloliklo, enerjinin somorali istifadosi vo
sistemlorin harmonik iglomosi tomin olunur.

3.5 Kombaynlarda hidravlik v elektrik idaraetma
sistemlori

Miiasir kombaynlar sadocs mexaniki vasitolordon ibarat
deyil; onlar hom hidravlik, ham da elektrik idaraetma
sistemlari ilo tochiz olunmusdur. Bu sistemlor operatorun
isini asanlasdirir, texnikanin somoroliliyini artirir vo
mohsul itkisini minimuma endirir.
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3.5.1. Hidravlik idaraetma sistemi

Hidravlik sistem kombaynin mixtolif mexaniki
hissalorino horokot 6tiirmok iiclin maye vasitasila tazyiq
yaratmagq prinsipi ilo isloyir.

Hidravlik sistemin funksiyalar

1. Bicon aparatin hiindiirlityiiniin nizamlanmasi:
> Bitkinin sixlig1 va siinbiillorin
hiindiirliiylino uygun olaraq avtomatik vo ya
operator torofindon doyisdirilir.
2. Ddvriyali va ya konveyer sistemlorinin harakati:
» doOyon baraban, ayrici vo tomizloyici
sistemlor hidravlik nasoslar vasitasils iso
qosulur.
3. Bunkerin bosaldilmasi v yiik konveyerlari:
> bunker doldugda hidravlik slindrlor
vasitasilo donlor dasiyici yilik avtomobiline
doldurulur.
4. Hidravliki idarsetmonin iistiinliiklori:
> doqiq nizamlama imkani, boyiik giic
otiiriilmosi, sistemin uzundmiirlii islomasi
vo operator ligiin asan idaroetma.

3.5.2. Elektrik idaroetmo sistemi

Elektrik 1idaroetms sistemi kombaynin sensorlari,
miiharriklori, pnevmatik vo hidravlik elementlari ilo
olagosini tomin edir.
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Elektrik sistemin funksiyalar

1. Sensorlarin idars olunmasi:
> don nomliyi, stinbiillorin sixlig1, bunker
dolulugu kimi gostaricilar real vaxtda
izlonir.
2. Avtomatik idarsetma:
> doOyon baraban, tomizloyici sistem vo bigon
aparatin siirotlori sensor malumatina uygun
avtomatik nizamlayir.
3. Telemetriya vo mdlumatlarin toplanmasi:
> kombayn sahodoki molumatlar1 bulud
serverloring Otiirlir vo operator uzaqdan
sahani izloyo bilir.
4. Operator panellori vo monitorlar:
> operator kombayndaki biitiin sistemlorin
isloma parametrlarini vizual olaraq izlayir
vo lazim oldugda miidaxilo edir.

3.5.3. Hidravlik va elektrik sistemlorin qarsihigh
dlaqasi

Hidravlik sistem mexaniki horokot yaradir, elektrik
sistem 1iso bu horokotlori sensorlar vo idaroetmo
proqramlart vasitasila optimal rejimds idara edir.Masalon,
bicon aparatin hiindiirliiyli hidravliki slindr ilo doyisdirilir,
amma bu  omoliyyat elektrik  sensorlar1  vo
avtomatlasdirilmis idaroetmo sistemi ilo optimal siirotdo
hoyata kecirilir.Bu qarsiligh olage kombaynin enerji
somaroliliyini artirir, mohsul itkisini azaldir vo operatorun
isini asanlasdirir.
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Miiasir kombaynlarda hidravlik vo elektrik idaroetmo
sistemlori mexaniki omoliyyatlarin daqiq, somarali vo
fasilasiz yerino yetirilmasini tomin edir. Bu sistemlor:

v moahsul itkisini minimuma endirir;

v operatorun amak sarfini azaldwr;

v texnikamin istismar miiddatini uzadur,

v daqiq akingilik prinsiplarino uygun saha
amaliyyatlarini optimallasdurir.

Beloliklo, hidravlik vo elektrik sistemlorin inteqrasiyasi
kombaynin  mohsuldarhigin1i  vo is  somaraliliyini
ohomiyyoatli doracados artirir.

3.6. Kombaynlarda tohliikasizlik va texniki xidmot

Kombaynlar yiiksok texnologiyali, ¢oxfunksiyali vo
giiclii mexaniki sistemlordir. Onlarin diizgiin vo tohliikosiz
islomosi {iglin operatorun diqqeti, texniki xidmot vo
miivafiq tohliikosizlik gaydalarima omol etmok hoyati
ohomiyyat dasiyir.

3.6.1. Tohliikasizlik qaydalar:

1. Operatorun saxsi tohliikasizliyi:
> 1s zamani qoruyucu geyim, alcaklor vo
tohliikesizlik ayaqqabilar1 geyinilmali,
> kombaynda yalniz tolim ke¢mis operatorlar
islomali.
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2. Kombaynin is sahasi tahliikasizliyi:
> sahodo maneaslor (daslar, kotiiklor, boytik
galiglar) tomizlonmali, insan vo heyvanlarin
yaxinligina icazs verilmomalidir,
> yarimgiq y1gilmis sahslords kombayn
stiratlo horakat etmomalidir.
3. Mexaniki hissalorin tohliikasizliyi:
> dOyon aparat, bigon aparat vo tomizloyici
sistem isloyorkon onlarin yaxinligina ollo
miidaxilo edilmomsolidir,
> mexaniki hissalords hor hansi tixanma vo ya
problem askarlandiqda kombayn dorhal
dayandirilmalidir.
4. Elektrik vo hidravlik sistemlarin tohliikasizliyi:
> elektrik naqillori vo hidravlik xatlor yalniz
texniki xidmotdon sonra ac¢ilmali vo tomir
edilmoalidir,
> sistemlor isloyarkon tozyiq altinda olan
hidravlik silindrlors miidaxils
edilmomalidir.

3.6.2. Texniki xidmat vo profilaktika

Texniki xidmat kombaynin uzundémiirliiliiyli vo somarali
islomasi {i¢lin vacibdir.

Osas texniki xidmat tadbirlori
1. Giindolik yoxlamalar:
> Yyanacaq, yag vo hidravlik maye
soviyyasinin yoxlanmasi,
> ddyan baraban, seqmentli bigaglar vo

konveyer hissalarinin vizual yoxlanmasi,
> tokarlorin vo 6tiiriicti mexanizmlarin
vaziyyatinin qiymatlondirilmasi.
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2. Vaxth-vaxtinda yaglama:
> doOyon baraban, bigon aparat, konveyer vo
tomizloyici sistemin siirtlinma noqtoloring
yaglanmali.
3. Asmmis hissalorin doyisdirilmasi:
> seqmentli bigaqglar, cohra vo konveyer
harakat 6triicii hissolor, doyon barabanin
qayislar1 vo hidravliki sistemin
komponentlori vaxtinda doyisdirilmalidir.
4. Movsiimi texniki xidmat:
> y1gim movsiimii basa catdigdan sonra
kombaynin tomizlonmasi, sazlanmasi va
ehtiyat hissolorin yoxlanmasi vacibdir,
> elektrik vo hidravlik sistemlorin tam
sinagdan kegirilmosi golocok mdvsiimlordo
fasilosiz i tigiin ohomiyyatlidir.
Kombaynlarda tohliikesizlik qaydalarina amol etmok vo
texniki xidmaoti vaxtinda yerino yetirmok:
> operatorun hayat va saglamligini goruyur;
»  mohsul itkisini azaldr,
> texnikanin istismar miiddotini uzadir;
> yigim prosesinin fasilasiz va samarali apariimasini
tomin edir.

Beloliklo, miiasir kombaynlarda tohliikasizlik vo texniki
xidmot prinsiplori hom omayin qorunmasi, hom do
mohsulun keyfiyyatli yigimi {iclin ovozolunmazdir.
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IV FOSIL. MUASIR TAXIL YIGAN

KOMBAYNLARDA GPS VO AVTOMATIK SUKAN

IDARDETMO SISTEMLORI

4.1. GPS Sistemlarinin kombaynlarda rolu

GPS (Global Positioning System) kombaynin sahoado

doqiq horokot etmasini tomin edon asas naviqasiya
texnologiyasidir. Miiasir kond tosorriifatt kombaynlarinda

istifado olunan GPS sistemlori 2—5 sm doqiqliyo godor
yuksok doqiglikli RTK (Real-Time Kinematic) GPS
signallari ils 1gloya bilir.

GPS-in funksiyalar1

>

daqiq xatt iizra harakat — saho boyunca paralel,
xotti vo ya uygunlagan xottlorlo horokoti tomin
edir,

sahonin  xoritolosdirilmosi —  mohsuldarliq
xaritalori, taxil nomlik xaritalori, don itki xaritalori,
izloama (Tracking) — kombaynin siiriimii, siiroti,
kombayinin en gotiiriimdi, is saatlari,

itkilorin azaldilmas1 — bos qalmis vo iist-listo
diismiis saholorin minimuma endirilmasi,

sensor inteqrasiyast1 — paylanma, doldurma,
taxilin - nomliyinin  Ol¢lilmasi, malumatlarinin
toplanmasi.
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4.2 Avtomatik siikan idarartmo (Auto-Steer) sistemlori

Avtomatik siikan idaroetmo sistemi kombaynin
operator miidaxilasi olmadan vahid xatt ilizro doqiq idars
edilmosini tomin edir.Bu sistemlor hidrosiikan miisahido
blokundan vo GPS signalindan istifado edorok kombayni
0zii 1dars edir.

Avto-siikan idaroetmo sistemin osas komponentlori

1. GPS antenasi vo RTK modemi;

2. Siikan aktuatoru vo ya hidravlik siikan
idaraetmolori;

3. Nozarot monitoru(terminal — monitor);

4. Idaroetms alqoritmlori vo xarito programu.

Avtomatik siikan idaroetma sisteminin ustunliiklori

v 5 sm-a qador daqiqliklo diizgiin vahid xatt tizra
horakot,
Yan-yana kegid zamani 0% iist-iista diisma va ya

<\

bos sahanin qalmamast,

Operator yorgunlugunun 70%-a qadar azalmasi
Yanacaq sarfiyyatimin 10-15% azalmasi,

Taxil itkisi 3—5% azalmas:,

Geca va tozlu saraitda bela daqiq isloma imkant,

NN

Daha yiiksak is mahsuldarigi (ha/saat).
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4.3 Kombayn modelina gora GPS + Avto-Siikan
idaraetmo sistemlori

John Deere

> AutoTrac™ — tam avtomatik siikan idaroetmo
sistemi,

> StarFire™ GPS — RTK ilo 2-3 sm doqiqliklo
y1gim,

> HarvestSmart™ — y1g1m intensivliyino avtomatik
nazarat.

CLAAS

Y

GPS Pilot — avto-siikan idaroetmo sistemi,

> CEMOS Automatic — 6z-6ziinii optimallasdiran
1daroetma sistemi,

> CROP SENSOR — mohsuldarliq vo don nomlik

sensorlari.
New Holland

> IntelliSteer™ — hidravlik avto-siikan,
> PLM (Precision Land Management) — doqiq
okingilik proqgram sistemi.

Case IH
> AFS AccuGuide™ - yiiksok doqiqlikli naviqasiya,

> AFS Harvest Command — kombaynin islomo
parametrlorini avtomatik tonzimlayir.
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4.4 GPS va Avtomatik siikan idaraetma sisteminin
taxil yigimina tasiri

A. Mahsuldarhgin xaritalasdirmasi.
Sensorlar vasitosilo asagidaki molumatlar toplanir:

hoar kvadrat metrda mahsulun migdari;

namlik saviyyasi,

yigum zamani Siirati;

itkilor va yiik saviyyasi.

Bu molumatlarla mahsuldarhq xaritalori yaradilir vo
golocokdo sapin, giibrolomo, suvarma doqiq planlasdirilir.

YV V V V

B. itkilorin azaldilmasi.

GPS xott doqiqliyi y1gim zamani1 kombaynin:
> wigim sahalorini buraxmasmin;
> 1ist-listo kecmasinin,
> taxil-dan itirmasinin

qarsisini alir.

C. Resurslarin gonaati.

> Yanacaga, siirtkli yaglama materiallarina, vaxta vo
operator sayina gonast edir.
GPS vo avtomatik siikan idarsetma sistemlori miiasir taxil
yigan kombaynlarin osas texnoloji {stiinliiklorindon
biridir vo asagidaki naticalori verir:
- 2-5 sm daqiqlik;
- 15%-2 qador yanacaq qanaati;
- daha yiiksak mahsuldarliq va daha az taxil
itkisi;
- operatorun isini 3 dafa asanlasdirir,
- geca va pis hava saraitinda bels yiiksak
daqiqlikls igloma.
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V FOSIL. MUASIR TAXIL YIGAN
KOMBAYNLARDA SUNI INTELLEKT (AI) VO
SENSOR TEXNOLOGIYALARI iLO IDAROETMO
5.1. Siini intellektin kombaynlarda rolu

Miiasir kombaynlar artiq oneonavi mexaniki yi1gim
masin ~ olmaqdan  c¢ixaraq,  yiksok  soviyyade
avtomatlagdirilmis “agilli y18im sistemlorino”
cevrilmigdir. Bu kombaynlarin osas {stiinliiyli siini
intellekt (AI), 6z-0ziinii Oyronmo alqoritmi (machine
learning), mohsuldarhq sensorlari, kameralar,
idarsetma alqoritmlari vo GPS texnologiyalarinin tam
inteqrasiyasidir.

Siini intellekt kombaynin is prosesini real vaxtda tohlil
edir, parametrlori optimallagdirir vo operator miidaxilosi
olmadan diizgiin qorarlar verir.

Siini Intellekt (AI) kombaynda asagidaki funksiyalari
yering yetirir:
5.1.1. Optimal y1g1m rejiminin secilmasi

Siini Intellekt (AI) daima:

> taxilin nomliyini;

> okin sixligini;

> taxil itkisini;

> doyan barabann yiikiinii;

> miiharrikin giictinii.
izloyir vo avtomatik olaraq ddyon barabanin dovrlor
saymi, doymo araligini, ventilyator silirotini, don ayrict
sistemin parametrlorini nizamlayir.
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5.1.2. Y1gim itkisini minimuma endirilmasi
Siini Intellekt (AI) sensorlardan golon molumatlari tohlil
edib:
taxilin doyiilmasini;
kiilagin lazimsiz dogranmasini;

YV V V

xalbirdaki yiiklonmani,
> tarlada saha stinbiil-don itkisini.
avtomatik azaldir.
Yanacagq saorfiyyatinin optimallasdirilmasi
Sistem y181imin hacmina gora:
> horakat stiratini;
> yiik paylanmasini,
>  miiharrikin giictinii.
nizamlayir vo 10-15% gonaasti tomin edir.
Oz-6ziina 6yronma alqoritmi (Machine Learning)
Kombayn isladikca, Siini Intellekt (AI):
» sahonin noviinii;
> okin sixligini,
> namlik dayiskanliyi;
> operatorun idaraetma ardicillig,
kimi moalumatlar1 yadda saxlayir vo ndvbati isi daha daqiq
yerina yetirir.

5.2. Sensor texnologiyalari
Miiasir kombaynlarda onlarla sensor birgs isloyorak Siini
Intellekt (AI) sistemino molumat &tiiriir. Osas sensorlar
bunlardir:
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5.2.1. Mahsuldarhgq sensorlari (Yield Sensors)
Bu sensorlar yigilan taxil axinimi 6lgorok sahonin hor
noqtosindo mohsul miqgdarim miioyyon edir.

Olgiir:
>

>
>
>

kiitlo axini;

akin sixligi;

danin nomliyi;

don icinda yad cisimlarin olub-olmamast.

5.2.2. Nomlik sensorlar1

Taxil yigiminda nomliyi real vaxtda 6l¢iir. Bunun
sayosindo Siini Intellekt (AI):

>
>
>

barabanin dovrlar sayini nizamlayir,
ventilyator siiratini dayisir,
qurutma sistemina signal otiiriir.

5.2.3. Kamera v3 goriintii tanima sistemlari

HD va

infraqirmizi kameralar Siini Intellekt (AI) ilo birga

isloyarak:

tanyir.

- taxiin keyfiyyatini;

- taxiin garisiqliq saviyyasini;
- itkilori;

- bitki noviinii;

tarladaki manealori
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5.2.4. itki sensorlar1 (Loss Sensors)
Xalbir vo kombaynin arxasindaki taxil-don diismolorini
olciir.Stini Intellekt (AI) itki artan kimi avtomatik
parametrlori doyisir.

5.2.5. Vibrasiya vo yiik sensorlari
Hidravlik sistemlor vo kombayn komponentlorindoki

vibrasiya vo yuk doyiskonliklori tohlil olunur.Bu
sensorlar:

> doyan barabanin haddan artiq yiiklonmasinin,

> doyma barabanin tixanmasinin,

> xalbirlorin yiiklonmasinin

qarsisini alir.

GPS + IMU sensorlar
> daqiq vahid xatt iizra harakati;
> operator sahvinin aradan qaldwrilmasini,
> 2-3 sm daqiqlikla siikan idaraetmasi,
IMU kombaynin meyillarini, titrayisini vo yoniinii dl¢iir.

5.3. Siini intellekt (AI) idaraetma sistemlori olan
kombaynlara verilan istehsal adlan
Forqli istehsalgillar siini intellekt (Al) idaroetmo
sistemlorini forqli adlarla togdim edir:
CLAAS — CEMOS AUTOMATIC
> tam avtomatik nizamlama sistemi 70 -dan ¢ox
parametrlori 6zii segilir,
> yigum itkisini 15% azaldir.
John Deere — Combine Advisor™ + ActiveVision™
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» kamera asasli mahsul tamma,
> optimal Rotor, Chaffer, hava selinin
nizamlamalari;
> Smart Adjust sistemi.
New Holland — IntelliSense™
> “saho vaziyyatini” 6zii qiymaotlondirir;
> 280-don ¢ox parametra nozarot edir.
Case IH — AFS Harvest Command™
> stini intellekt (AI) ilo tam rotorun
optimallagdirmast;
> avtomatik siirotin nizamlanmasi.

5.4. Suni intellekt (AI) va sensorlarin taxilyigimi
prosesind tasiri
Istehsal giiciiniin artmas
> daha yiiksok stiratlo itkisiz y1gim;
> operator miidaxilasinin azalmasi.
Daqiq kand tasarriifatina inteqrasiya
> saho xaritosi (yield map);
> ritubat vo mohsuldarliq xaritalori;
> novbati il sopin gorarlarina tosir.
Yi1gimin tam avtomatlasdirilmasi
Golocok dovrds kombaynlarin tam avtonom iglomasi li¢iin
biitlin osas texnologiya artiq mévcuddur:
stini intellekt (AI) naviqasiya;
maneolori askarlama;

YV V V

avtomatik parametrlorin toyini;

> sensor sabokasi.
Miiasir taxil yigan kombaynlar siini intellekt vo sensor
texnologiyalarinin inteqrasiyasi naticosinda:
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1. Taxil itkisini 10-30% azaldir;

2.Yanacagq sarfini 10—15% optimallasdirir;

3. Operator yiikiinii 70% azaldir,

4. Mahsuldarligi artirir;

5.Daha daqiq xaritalasdirma tomin edir;
6.0z-0ziina dyranma ila hor il daha yaxsi isloyir.

Bu sistemlor golocokdo tam avtonom (insansiz)
kombaynlarin osasini toskil edir.
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VI.FOSIL. MUASIR TAXIL YIGAN
KOMBAYNLARDA TELEMETRIYA VO
UZAQDAN NOZAROT SISTEMLORI
Miiasir kombaynlar artiq sadoco mexaniki magin deyil —
onlar IoT (Internet of Things) texnologiyalari, sensorlar,
GPS, mobil rabito vo bulud servislori ilo slagali olan
rogomsal  monitorinq  sistemlorino  cevrilmisdir.
Telemetriya sistemi kombaynin biitiin is¢i parametrlorini
real vaxtda toplayir vo onlar1 operatora, aqgronoma vo

servis markozing Otiirlir.

6.1. Telemetriya Sistemi Nodir?
Telemetriya — kombaynin biitlin texniki vo 1is
parametrlorinin  real vaxtda mosafodon Otiirtilmosi
demokdir.
Bu sistem asagidakilar1 tomin edir:
»  miihorrik malumatlari;
yanacaq sarfiyyati;
vigim mahsuldarligi,
GPS movqeyi va harakat trayektoriyasi,
hidravlik tazyiqlor, temperaturva yiik él¢iilori;
rotor va barabanin dovrlar sayi;

YV V V V V V

don-taxul itki sensorlarinin malumatlari;

> texniki xidmat ticiin diagnostika.
Telemetriya molumatlart bulud serverina oOtiiriiliir vo
istifado¢ci mobil totbiq vo ya kompiiter monitorundan
kombayni izloyas bilir.
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6.2. Telemetriya sisteminin 9sas komponentlori
Sensor sabakasi
Kombaynin iizorinds onlarca sensor yerlogir:
> temperatur;
vibrasiya;,
yiik;
taxil axini,
nomlik;

YV V. V V V

yanacaq saviyyasi,
> hidravliki tazyig.
Biitiin molumatlar telemetriya moduluna 6tiirtiliir.

Telemetriya modulu (modem)
Bu modul GSM, 4G/5G vo ya LoRaWAN vasitosilo
molumatlar servers otiirtir.
Funksiyalart:
>  moalumatin toplanmasi,kodlanmasi va uzaq servera
Otlirmasi.
Bulud serveri
Burada:
> moalumat saxlanilir,islonir,qrafiklor va hesabatlar
hazirlanir.

Idaraetma paneli (web + mobil tatbiq)
Operator vo aqronom asagidakilar1 parametrlori gors bilir:
> real vaxtda kombaynin xaritada mévqeyi;
> dayisonlor (RPM, temperatur, yiik, mahsuldarliq va
s.);

> hadisa jurnali — xatalar, xabardarliglar;
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> iy statistikast (ha/saat, yanacaq sarfi, itki %o-i);
> kombaynmin timumi texniki saz va ya nasaz
vaziyyali.
6.3. Telemetriyamin kombaynda verilan ustiinliiklori
A. Tasarriifat idaraetmasinda iistiinlitk
> bir ne¢a kombayn bir xaritada izlonir;
> logistika va ig planlamast asanlagir;
> operatorlarin somoaraliliyi qiymatlondirilir.
B. Texniki nasazhiqlarin vaxtinda askarlanmasi
Telemetriya sistemlori:
> miiharrikda anormal temperaturu;
> yag tazyiqi diismasini;
> hidravliki sistemda nasazligi;
> sensor xatalarmni,
dorhal xabardarliq kimi gondarir.
Bu, baha basa golon nasazliglarin qarsisini alir.
C. Y1gimin optimallasdirilmasi
Telemetriya:
> doyma baraban yiikiinii;
> don itkilori;
> namliyi;
> moahsul axinini,
Olgarok operatora diizgilin parametrlori toklif edir.
D. Yanacaga qonaost
> stirat va bigin yiikii optimallasir;
> bos donmalori azaldilir,
> 10-12% ganaat miimkiindiir,
E. Uzaqdan dastak va diagnostika
Servis moarkazlori kombayni fiziki olaraq gormadon:
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> xatani diagnostika edir;
> program yenilomasi edir;
> tomir tigtin toklif gondorir.

6.4. Uzaqdan nazarat va idaraetmd (remote control)
Uzaqdan  nozarot  telemetriyanin  genislondirilmis
formasidir vo asagidakilar1 funksiyalari icra edir:

Real vaxtda xaritada izlomad
> kombaymn daqiq mévge tayinati,
> I§¢i en goturiimii;
> gtin arzinda yigilan sahanin migdari.
Avtomatik hesabatlar
Sistem avtomatik olaraq asagidakilari hesablaya bilir:
> wigim sahasi (ha);
> moahsuldarhq (t/ha),
> yigim vaxti va bos dayanma vaxti,
> operatorun mahsuldarligi.
Parametrlorin avtomatik nizamlanmasi
Bozi kombaynlar uzaqdan:
> rotor va ya déyma barabaninin siirati;
> ventilyatorun stirati;
> xalbirlarin don ke¢ma araligini;
> yigim intensiviiyi.
kimi parametrlori avtomatik doyiso bilir (Siini Intellekt
(AI) ilo birlikdo).

6.5. Istehsalgilara moxsus telemetriya sistemlori
John Deere — JDLink™

> kombayni tam onlayn izloma,

> smart (alerts) xabardarliqlari;

> uzaqdan diagnostika.

CLAAS — TELEMATICS
> saho xoritalasdirmasi;
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> yanacaq va is analizlori;

> operatorun somaralilik hesabatlari.
New Holland — PLLM Connect

> real vaxt telemetriya,

>  SMS/Push xabardarhgqlari;

> kombaynmin samoralilik analizi.
Case IH — AFS Connect™

> 4G modemla yiiksak daqiqlik;

> uzaqdan program yenilomalori;

> miiharrik va hidravlik sistem monitoringi.

6.6. Telemetriyanin kand tasarriifatina iimumi tasiri
Telemetriya vo uzaqdan idarsetmao sistemlori:
1.Kombaynlarin 24/7 monitorinqgini tomin edir;

2.Y1gim itkilorini azaldir;

3.Nasazliq riskini minimuma endirir;

4. Texniki xidmat xorclorini asag1 salir;

5.1daroetmoni roqomsallasdirir;

6.Boyiik tosorriifatlarda is somaraliyi artirir.

Miiasir taxil yigan kombaynlarda telemetriya vo uzaqdan
nozarot texnologiyalart:

- tam ragamsal monitoring,

- real vaxt analizi;

- yiiksak daqiqlik;

- stini intellekt (A1) asasli optimallasdirma,
- minimal operator sohviari;

- maksimum mahsuldarlq

tomin edir.

Bu sistemlor galocokds tam avtonom kombaynlarin asas
infrastrukturudur.
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VIL FOSIL.MUASIR TAXIL YIGAN
KOMBAYNLARDA “YIELD MAPPING” —
MOHSULDARLIQ XORITOLORININ
YARADILMASI
Mbohsuldarhq xaritalari (Yield Mapping) — sahonin hor
bir noqtesindo toplanan mohsulun miqdarimin  vo
nomliyinin  GPS  koordinatlarina  uygun  sokildo
xoritolosdirilmosi prosesidir.Bu sistem miiasir
kombaynlarin on vacib rogomsal imkanlarindan biridir vo

doqiq okingilik {i¢iin asas molumat bazasini yaradir.
Mohsuldarliq xoritosi (Yield Map) sayosindo tosorriifat
sahibi sahonin hansi hissosini yiiksok vo ya zoif mohsuldar
oldugunu tam doqiqgliklo goriir vo ndvboti il sopin,
giibrolomo, suvarma vo aqrotexniki qorarlar1 daha diizgiin
verir.

7.1. Mahsuldarhq xaritasi (Yield Mapping) sisteminin
dsas ma(sadi
Mohsuldarliq  xoritesi  (Yield Mapping) asagidaki
maoqsadloro xidmat edir:
> sahonin mahsuldarliginin daqiq 6l¢iilmasi;
zaif va miinbit sahalarin miiayyan edilmasi;
daqiq giibraloma va sapin planlasdirilmasi;
ehtiyatlarin optimallasdiriimasi;
torpaq xaritalarinin hazirlanmasi;

YV V V VYV V

galacak illaor ticiin gabul edilon garar dastakloma
analizi.
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7.2. Mahsuldarhq xaritasi (Yield Mapping) sisteminin
islomo prinsipi
Mbohsuldarhq xoaritasi (Yield Mapping) kombaynda
qurasdirilmis bir ne¢o sensordan vo GPS naviqasiyasindan
golon molumatlarin inteqrasiyasina asaslanir.
Prosesin addimlar:
GPS koordinatlar1 toplanir
Kombayn horokat etdikco onun:
> yeri;
> slrati;
> 1s¢i en gotlirimii.
GPS + GLONASS + Galileo kimi peyk sistemlori ilo
doqiq Olctliir.

Kiitlo axim1 sensoru mahsul migdarim olgiir.
Kombaynun bosaltma mexanizmi yaximliginda yerloson
kiitlo axim1 sensoru (mass flow sensor) taxil axininin
miqdarini real vaxtda ol¢iir.
Olgiilonlor:

> mohsul axini,kq/san;

> axinin sabitliyi;

> taxil sixlig.

Nomlik (moisture) sensoru taxilin tarkibindos olan
suyun miqdarini 6l¢iir
Nomlik sensoru ¢ixan taxilin nomliyini toyin edir.
Bu molumatlar sonralar:
> mohsulun qurutmasinda;
> saxlanmasinda;
> satisinda
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verilon gorarlarinda istifads olunur.

Kombaynin is¢i en gotiiriimii va siirati olgiiliir

Bu iki parametr hor bir néqtods na godar saha bigildiyini
miuoyyon edir.

Dustur:Mahsuldarhq (t/ha) = Kiitlo axini / (harakat

siirati X en gotiiriimii)

Sistemin gecikmaya gora diizalis etmasi

Taxil doyon barabandan ¢ixib sensorlara ¢atana qodor 3—7
saniyo gecikmo olur. Siini Intellekt (AI ) sistemi bu
gecikmoni kompensasiya edir.

Mbolumatlarin kombayn kompiiterinds islonmasi
Kombaynin “Yield Monitor” proqramu biitiin sensorlardan
golon malumatlar1 eyni anda analiz edir.
Naticads har bir GPS ndqtasi ti¢lin agagidakilar yaranir:

> kq/ha mahsuldarhq,

> riitubat xoritasi;

> axin dayiskonliyi;

> don itki faizi.

Mbslumatlar telemetriya ilo bulud sistemind gondoarilir
JDLink, CLAAS Telematics, New Holland PLM Connect
kimi sistemlor molumatlar1 birbasa servera Otiiriir.

SAHO XORITOSI YARADILIR

GIS (Cografi Informasiya Sistemlori) programlari
vasitosilo:
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> ArcGlS;

> OGIS;

> SMS Ag Leader;

> John Deere Operations Center,

> CLAAS CropView.
Bu molumatlardan rongli zonalarla mohsuldarliq xoritolori
qurulur.

7.3. “Yield Mapping”’mahsuldarhgi xaritolomo
sisteminin 3sas komponentlari
Kiitlo Axim1 Sensoru (Mass Flow Sensor)

» Taxil axininin kg/san 6l¢iilmasi tigiin.
Nomlik Sensoru (Moisture Sensor)

» Taxilda su miqdarim faizls 6l¢iir (%).
GPS antenasi vo RTK modemi

» Doqiqlik 2-3 sm (RTK ils), 20—50 sm (DGPS ilo).
Yield Monitor Kompiiteri

» Mbolumatlar1 toplayir, analiz edir, operatora
gostorir.
» Telemetriya Modulu
» Mbolumatlarin bulud serverino gondorilmasi tigiin.
» GIS Proqram tominati

Mohsuldarliq xaritslorinin vizuallagdirilmasi.
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7.4. (Yield Mapping) mahsuldarhq xaritalorinin
novlori

Asagidaki xoritolor hazirlanir:
Mbohsuldarhq xaritasi (Yield Map)
Sahonin hor ndqtesinds #/ha mohsuldarhiq.
Nomlik xaritasi
Taxilin ¢ixis riitubati.
Saha xaritasi (Management Zones)
Sahanin miinbit va zaif yerlari.
Dayison Norma xaritasi (Variability Map)
Sahodo mohsuldarligin doyismo dorocosi.
Topoqrafik tasir xaritasi
Yamaclarin mohsuldarliga tosiri.

7.5. Mahsuldarhq xoritasinin (Yield Mapping)
ustiinliiklori

Daqiq giibraloms va toxum sapini - Hor saho ii¢ilin forqli
norma tayin olunur (VRA — Variable Rate Application).
Mbohsuldarhgin daqiq analizi - Sahonin qeyri mohsuldar
hissoalari lizo ¢ixir.
Torpaq analizi ils inteqrasiya - Glibro xorclorini
20-30% azaldir.
Yi1gim yiiksak daqiqlikls planlama - Bigin xoritolori
operator isini asanlasdirir.
Novbati il akin strategiyasinin optimallasdirilmasi -
Mohsul névii vo giibraloma qorarlart daha doqiq olur.
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7.6. Mahsuldarhq xaritalarindon (Yield Mapping)
istifads edon aparic1 kombayn markalar:
John Deere
— Harvest Smart + Combine Advisor
— JDLink Operations Center
CLAAS
— CEMOS Automatic
— TELEMATICS + CropMaps
New Holland
— IntelliSense + PLM Yield Monitoring
Case IH
— AFS Harvest Command + AFS Mapping

7.7. Mohsuldarhgq xaritasinin (Yield Map) naticalorinin
tasarriifat idaraetmasing tasiri

Mohsuldarliq xaritasinin(Yield Map) noticolori agagidaki
gorarlarin verilmosindo asas rol oynayir:

> saholoro goro suvarma;
torpagin doyison normaya gora giibrolonmasi;
tobii mohsuldarliq forqlorinin analizi;
mohsul noviinlin doyisdirilmasi;
torpaq strukturunun yaxsilagdirilmasi;
sahanin eroziya meyilli yerlorinin
miioyyanlosdirilmasi.

YV V V V V

Mohsuldarliq  xoritosinin ~ (Yield Mapping) miiasir
taxilyigan kombaynlarin asas funksiyalarindan biri olub:
1.Saho mohsuldarligini xaritolosdirir;

2.GPS va sensor molumatini birlosdirir;

3.Nomlik, axin va itkilorin doqiq 6l¢iilmasini tomin edir;

4. Tosorriifat1 roqomsallasdirir;

5.Toqiq okingilik strategiyasinin fundamentini togkil edir
Bu texnologiya sayosindo tosorriifat sahibi sahonin biitlin
potensialin1 goriir vo daha agilli gorarlar gobul edir.
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VIIL FOSIL.MUASIR TAXILYIGAN
KOMBAYNLARDA iQLIM VO TORPAQ
SORAITINO (ADAPTIV) UYGUNLASAN

IDARODETMO SISTEMLORI

Miiasir kond tosorriifati texnikasinda osas moqsod
mohsuldarligin  artirllmas1  vo  itkilorin  minimum
endirilmosidir.Bu moqgsadlo kombaynlar artiq yalniz
mexaniki qurgu deyil, sensorlar, siini intellekt (AI),
telemetriya vo (adaptiv) uygunlasan darasetma
alqoritmlari ilo tochiz edilon yiiksok texnoloji sistemlora
cevrilmisgdir.

Uygunlasan (adaptiv) idaroetmo — kombaynin real vaxtda
iqlim, torpaq vo moahsul soraitino uygun 6z is rejimini
avtomatik optimallagdirmasi demokdir.

8.1. Uygunlasan (adaptiv) idarsetmonin asas
prinsiplori

Uygunlasan (adaptiv) idaroetmo sistemlori kombaynin
miixtalif komponentlorinin isini torpaq vo hava soraitine
uygun dinamik tonzimloyir:
> torpaq namliyi sensorlari;
hava temperaturu va riitubat sensorlari;
don namliyi sensorlari;
akin sixlig1 va bicin hiindiirliik sensorlari;
tazyiq vo moment sensorlari;

YV V V V V

mahsuldarlq va kiitla axini sensorlari.

Bu sensorlardan daxil olan molumatlar kombaynin
idaroetmo blokunda analiz olunur vo dorhal asagidaki
parametrlor doyisdirilo bilir:
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> doyma barabanin stiratini;

doyma araligini;

konveyrda kiitlonin otiirma stiratini;
ventilyatorun hava axinini;
xalbirlordon don kegma vaziyyatini;
bican aparatin hiindiirliiyiinii;

YV V. V V V V

irali horakat stiratini.

8.2. Iqlim soraitins uygunlasma idaraetms (Adaptive
Climate Control)

Iqlim soraiti mohsulun inkisafini birbasa tosir
edir.Miiasir kombaynlarin Siini Intellekt Al sistemlori bu
doyisiklors real vaxtda reaksiya verir.

Yiiksok nomlikda

> Don nomlik sensorlar1 nomliyin yiiksaok
oldugunu askar etdikds:

> doyma barabann siirati azaldilir, ¢iinki
kiitlo yapisqan olur;

> ventilyatorun hava axini artiriwr;

> xalbirin don ke¢ma vaziyyati tam agiq
qoyulur;

> harakat stirati azaldilr,

Quru soraitds

> Mbaohsul daha asan doyiildiiyii ticiin:
> doyma barabanin siirati artiriirs
> ventilyatorun stirati azaldilir,
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» horakaot stirati artirilir.

8.3. Torpaq soraitind uygunlasma idarsaetma sistemi
(Adaptive Terrain Control)

Torpaq soraiti kombaynin is gabiliyystino birbasa tosir
edir.
Yumsaq torpaqlarda
Kombayn tokori torpaqda batib ¢oko vo ya iliso bilor.
Uygunlasan (adaptiv) idaroetmo sistemi:

> avtomatik olaraq sin tazyiqini tanzimlayir (TPMS-

integrated system);

> twrtilll gedis sistemi varsa, tazyiqi paylaywr;

> horakot stiratini azaldir;

>  miiharrik yiikiinii balanslasdurir.

Boark vo ya dash torpaqda

> bigma aparatimin hiindiirliiyii sensorlarla
avtomatik galdwrilir;

> vibrasiyamn qarsisint almagq iigtin stabilizator
aktiviasir,

> dasg detektoru (Stone-TrapSensor) das axinini
qarsist alinib tutulur.

8.4. IKkin sixligina uygunlasan idaraetma sistemi
(Crop Flow Optimization)

Okin sixlig1 sensorlar1 ¢ox six sahoya daxil olarkon bunu
askar edir:
> horakot siirati avtomatik azalir;
> doyma barabanin siiratini va doyma araligini
optimallasdirilir.
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> xalbir va ventilyatorun is rejimi dayigir
Bu, tixanmalarin garsisini alir vo mohsul itkisini azaldir.

8.5. Siini intellektls real vaxtda analiz

Kombaynin siini intellekt (AI) sistemi hom sensorlardan,
hom ds siini intellekt modellorindan istifads edorak:
bigin hiindiirliiyiinii;

akin sixligini;

kiitlo axinini;

miiharrik yiikiint,

YV V V V V

taxil tomizliyini;
> doan itki saviyyasini
analiz edir vo 6z-0ziina gararlar verir.

Siini Intellekt (AI) alqoritmlari:

> “optimal performance window” miiayyan edir;
> operator miidaxilasina ehtiyact azaldr;
> avtomatik kalibrloma hayata kegirir.

8.6. Miiasir kombayn modellarinds uygunlasan
(adaptive) idaraetma sistemlar

John Deere “Combine Advisor™”

> goriintii kamera ila taxil tomizliyini izlayir;
> avtomatik déyan baraban va xalbirin
nizamlanmasi.
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CLAAS CEMOS AUTOMATIC

> torpaq va akin sixligina uygun dinamiki
optimallasdirma;
> operatora real vaxt tovsiyalori

New Holland IntelliSense™

> 16-dan c¢ox sensorla uygunlasan (adaptiv)
idaroetma
Iglim va torpaq soraitino uygun adaptiv idaroetmo miiasir
taxil yigan kombaynlarin on gabaqcil texnologiyalarindan
biridir. Bu sistemlor kombayn1 agilli qurguya cevirarak:

mahsul itkisini azaldir;

- yanacagq sarfiyyatini optimallasdurir;

- operator yiikiinii azaldwr;

- bicin stiratini artirir;

- sahaya uygun avtomatik idaraetma tomin
edir
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IX.FOSIL. JOHN DEERE S vo T SERiYA

MODELLORI
John Deere kombaynlarmin iki osas xotti — S vo T
modellori — forqli texnologiya, taxil doylim sistemi
miuxtolif donli bitkilorin y18imi ticlin

optimallagdirilmisdir.

9.1. JOHN DEERE S-seriya modellari
(5700, S600 va s.)

Umumi xiisusiyyotlor.

Tok rotorlu (Single Rotor — Axial Flow) taxil doyiim
sistemi
Ultra yiiksok mohsuldarliq li¢lin nozords tutulub
> boyiik tasarriifatlar iiciin alverisli somarali;
> real vaxt optimallasdirma sistemi: Combine
Advisor™, ActiveVision™ kameralari;
» GPS, AutoTrac™ Harvest Smart™ avtomatik
idaraetmo;
> yiiksak taxil tomizliyi va minimal itki;

Taxil doyiim v don ayirma sistemi
Rotor novlii doyon aparat (Axial-Flow Rotor):

Rotor gofasine daxil olan taxil spiral sokilli harakatlo rotor
boyunca iraliloyir.Yiiksok mohsuldarligda belo tixanma
riski asag1 olmasi ilo taxil,qargidali, gilinobaxan iiclin
somaralidir.
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Texniki tistiinliiklor:
> 3 moarhalali don ayirma sahasi;
> deka sathinin 360° sahasinin aktiv istifada
edilmasi;
> yiiksak namli taxillarda sabit isloma,

Osas texnologiyalar
v Combine Advisor™

Kamera + sensor + siini intellekt asasinda:
> doyma barabanin stiratini;
> ventilyatorun hava selinin,hacminin va
istigamatini,
> xalbirdon don kegma vaziyyatini;
> don itki saviyyasini
avtomatik nizamlayir

- Active Yield™

Mbahsuldarlq sensorunu avtomatik kalibrlayir, xarita
daqiqliyini artirir.

- Harvest Smart™

okin sixlig1 dayisonda kombayn irali horakat siiratini 6zii
tonzimlayir.

- Active Terrain Adjustment™
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Daglq va maili arazilorda (vamaclarda) taxil tomizliyini
avtomatik kompensasiya edir.

Miiharrik va somaralilik

>  miiharriki giicii: 305-625 a.q. araliginda;
> yanacaq samaraliliyi yiiksak;

> boyiik bunkeri (10 000—14 000 litr),

> yiiksak dan bosaltma stirati (120—140 L/s)

Hansi tasarriifatlar iiciin uygun?

> boyiik saha tutumu;

> yiiksak mahsuldarhq,

> qisa vaxtda ¢ox is gormali tasorriifatlar,

> qargidall, bugda, arpa, soya, giinabaxan sahalari

9.2. JOHN DEERE T seriya modellori
(T560, T660, T670)

Umumi xiisusiyyoatlor

Tangensial doyiim + stiratli don ayirma sistemi (Walker —
kiilas silkalayan ayirici)

> qeyri-barabar, dasl, namli torpaqlarda etibarl
isloma

> dona zadalonmasi az olduguna goéra toxumgular
tictin daha samoarali

> yiiksak keyfiyyatli taxil tamizloma sistemi
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Doyiim vo ayirma sistemi
T seriya modellorinin osas forqi:

Tangensial doyiim + Multi-separator + Kiilagsilkalayan
don aywici (Walker system)

> taxil avvalca doyan barabanla doyiiliir,

> daha sonra (Multi-Crop Separator (MCS)) Multi
billi barabanla slava don,kiilas ayirma prosesi
apartlr;

> sonda doyiilmiis taxil uzun kiilagsilkalayan (walker)
tizarinda iraliloyarak kiilasa yapismis donlor ayrilir

Ustiinliiklori:
> doni zadalomadon doyiim — toxumguluq iigtin ala
secim

> yas va agwr kiitloni asan ayirir
> das tutucu sistemi yiiksak somaralidir

Osas Texnologiyalar
CTF — Comfort Terrain Flow

> daglhiq orazilordo  mexanizmlori  avtomatik
balanslagdirir.
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SmartCombine™

> miihorrik yiikiino vo okin sixligima goro biitiin
sistemi nizamlayir.

DynaFlo™ Plus tomizloma sistemi

> ¢ox boyiik xalbir sahosi olmaqgla — yiiksok tomiz
don olds olunur

HarvestLab™ 3000
> nomlik vo kiitlo torkibini real vaxt analiz edir.
Miiharrik vo somaraliliyi
miiharrikin giicii: 305—460 a.q.;
bunker: 8 000-11 000 litr;

bosaltma stirati: 90—-110 L/s;
¢ox az yanacagq sarfiyyati;

YV V V V V

das askar etma sistemi yiiksak hassaslqla igloyir.
Hansi tasrriifatlar ticiin uygundur?

> orta va boyiik tasarriifatlar;

> dagsl, maili, agir torpaqlar;

> toxumguluq tasarriifatlar: (doni zadalomadaon
dovyiir);

> bugda, arpa, ¢ovdar, noxud, yulaf akin sahalori.
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S va T seriya modellarinin cadval soklinds miiqayisasi

Xiisusiyyot S- Series T- Series
D0yiim sistemi Tok rotorlu (qofes) | Tangensial doyon baraban+
Kiilogsilkaloyan

Mohsuldarliq Cox yliksok Orta—yliksok

Taxil tomizliyi Yiiksok Cox yliksok

Don zodolonmasi | Orta Cox asagi

Riitubatli/gatin Orta Daha yaxs1

sorait

Torpag/dagliq Orta Yiiksok uygun

sarait

Don bosaltma 120-140 L/s 90-110 L/s

stiroti

Optimal istifado Genig sahalor, Dagli, maili sahalor, toxumguluq
kiitlovi bigin tosarriifatlar:

> S - Seriyas1 — somorolik, produktivlik vo

avtomatlagdirma baximindan on giiclii John Deere
kombayn modelidir. Cox bdylik sahslor {i¢iin on
ideal se¢imdir.

> T - Seriyas1 modeli — daha universal, daha
ehtiyath idaroetmo, daha az don zodolonmaosi va
¢otin soraitdo daha sabit 1s ti¢iin segilir.
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X.FOSIL. CLAAS LEXION va TRION model olan
kombaynlari

10.1. CLAAS LEXION - FIAQMAN SERIYA

CLAAS LEXION kombaynlar1 diinyanin on yiiksok
texnologiyaya vo mohsuldarliga malik kombayn
seriyamodellordon biridir.Yeni nosil Lexion
5000-8000-8900 modellori xiisusilo genis sahalor vo
boylik tosorriifatlar li¢iin nozords tutulub.

Umumi xiisusiyyoatlor

> APS SYNFLOW HYBRID doyan sistemi (klassik
+ rotor hibrid),

> bigilmadon baglayaraq doéyiilmaya gadar tam
optimallasdirilmig kiitlo axin sistemi,

>  minimum dan zodalonmoasi;

>  maksimum yiiksak mahsuldarliq (diinyada an
stiratli kombaynlardan biri),;

> avtomatlasdirma saviyyasi ¢ox yiiksak;

> CEMOS AUTOMATIC agulli idaraetma sistemi.

Taxil doyoan vo don ayirma sistemi
APS SYN FLOW HYBRID

LEXION seriya modelinin 3sas iistiinliiyii:
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YV V V V

burnerdas (Accelerated Pre-Separation) ilkin
ayirma,

755—-790 mm-lik boyiik déyma baraban,

iki rotor vasitasilo don ayirma (HYBRID system)
¢ox yliksak mahsuldarliq va dan tomizliyi
glinabaxan—qargidali-bugda tigtin universal
alverisli

CEMOS AUTOMATIC - siini intellektlo idaraetma

CLAAS-1n on giiclii sistemi:

YV V V V

Real

doyan baraban siiratini, doyma araligini;
xalbir va ventilyator rejimlorini;

don itki saviyyasini;

kombaymin harakat siiratini.

vaxtda siini intellekt (AI) analizino 9Jsason

avtomatik nizamlayir.

CLAAS iizro bu sistem miistoqil sinaglarda diinyanin “on
agilli kombayn idaroetmo sistemi” kimi taninib.

Samaralilik va texniki gostaricilar

>
>

miiharrikin giicii: 408790 a.q.;
taxil bunkeri: 12 500-18 000 litr;
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> bosaltma siirati: 120—180 L/s;
> bigin mahsuldarligi: saatda 70-80 ton+;

Hansi tasarriifatlar ticiin uygundur?

> ¢ox boyiik tasarriifatlar;

> qargidali, giinabaxan, bugda, arpa ticiin samarali;

>  maksimum mahsuldarliq vo minimal itki talob
olunan sahalor.

10.2 CLAAS TRION modeli — orta va boyiik
tasarriifatlar ii¢iin yeni nasil kombaym

TRION seriya modeli (TRION 500 — TRION 700)
Lexion-dan daha kicik, lakin ¢ox inkisaf etmis orta sinif
kombaynlardir.2022-ci ilden etibaron bu seriya LEXION
texnologiyasini orta sinfo gotirmis hesab olunur.

Umumi xiisusiyyoatlor

> APS kiilossilkalloyan va ya APS HIBRID sistemi
(modeldan asili olaraq);

> yiiksak yanacaq ganaatliliyi;

> avtomatik tomizlomo sistemi;

> CEMOS operatora dastak sistem.

Taxil doyan va dan ayirma sistemi
TRION seriya modelindo  iki ndv ddéylim sistemi
modvcuddur:
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TRION 500/600 — APS kiilogsilkalloyon

> tangensial doyiim + kiilagsilkalloyan AYIRMA
(walker),

> don zadalonmasi ¢cox asagidir — toxumgulug
tasarriifatlart tigiin somarali.

TRION 700 — APS HiBRID

> LEXION-un kigik versiyasi,
> tangensial taxil doyan baraban+ ROTOR;
> orta giicda hibrid kombayn.

CEMOS OPERATOR & CEMOS AUTOMATIC
(opsional)
TRION-da Lexion saviyyasindo olmasa da:
> avtomatik ventilyator idaraetmasi;
» xalbir nizamlamalari;
> baraban siirati optimallasdirilmasi;
> yiika gora kombaynin irali harakat siiratinin
nizamlanmasi
movecuddur.
Texniki gostaricilor
> miiharrikin giicii: 258—435 a.q.;
> bunker tutumu: 8 000-12 000 litr;
> bosaltma siirati: 90—130 L/s;
> tomizloma sistemi: JET STREAM + boyiik xalbir
sahasi
Asagidaka tasorriifatlar ticiin uygundur.
> orta va boyiik tasarriifatlar;
> dasl va maili arazilar tigtin daha uygun (kiilag
silkaloyan sistemi),
> daha az yanacagq sarfiyyati istayan fermerlor iigiin
somoarali.

~90~




QurbanovHiiseynNuraddinoglu, " Taxilyiganmiiasirkombaynlar”Ganca-2026

CLAAS LEXION vo CLAAS TRION - cadval sokili

miiqayisd
Xiisusiyyat LEXION TRION
Mogsad Cox bdyiik sahalor Orta-boyiik tosarriifatlar
Doéytlim sistemi APS SYNFLOW APS Kiilossilkoloyon vo ya
HIBRID APS HIBRID
Mohsuldarliq Cox yliksok Orta—yiiksok
Taxil tomizliyi Cox yiiksak Yiiksok
Siini Intellekt (AT) CEMOS Operator dastok + opsional
soviyyasi AUTOMATIC (tam Al
Al)
Bunker 12 500-18 000 L 8 000-12 000 L
Miihorrikin glicii 408-790 a.q. 258-435 a.q.
Don bosaltma siirati | 120—180 L/s 90-130 L/s
Qiymat Daha yiiksok Daha miinasib

CLAAS LEXION - diinyanin on giicli vo on agill
sistemli kombaynlarindan biridir

> hibrid sistem — miikommol mohsuldarhg;

> bdyiik saholor tiglin somorali.

CLAAS TRION- Lexion texnologiyasinin daha miinasib
vo orta Olgiilii versiyasidir.

> toxumguluq tasarriifatlart tigiin TRION 500/600
(kiilagsilkalayan) ¢cox uygundur,
> TRION 700 isa mini LEXION hesab olunur.
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XI.FOSIL. NEW HOLLAND CX va CR -seriya model
kombaynlar

New Holland kombaynlari mohsuldarligi, etibarliligi v
agilli idaroetms sistemlori ilo diinyada taninir.CX seriyast
uzun illordir etibarli vo sado konstruksiyasi ilo moshurdur,
CR seriyast iso daha boylik giic vo yiiksok texnologiya
ticlin nozords tutulub.

11.1. NEW HOLLAND CX- seriya modeli

CX seriyast daha cox sada, etibarhh vo yiiksok
mohsuldarhq tomin edon kombayn olaraq konstruksiya
edilmisdir.

Umumi xiisusiyyatlor

> tangensial doylim sistemi (rotorlu ayirma sistemi
bozi modellordo mévcuddur);

> orta vo boylik tosarriifatlar {iclin nozords
tutulmusdur;

> sado texniki xidmot vo tomir;

> toxumgculuq vo adi bigin ii¢lin uygundur.

Taxil doyan va dan ayirma sistemi

> tangensial doyon baraban + deka;
> taxil doylilorok barabandan ¢ixir;
> xolbir va ventilyator vasitosilo tomizlonir;
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> yluksok mohsuldarliq vo minimal don zodolonmaosi

tomin edilir.

Texniki gostoricilor (CX seriyasi)

Parametr CX600 CX700 CX800
Miiharrikin giicii 270-360 a.q. 330400 a.q. 380450 a.q.
Tax1l bunker tutumu 8 000-10 000 | 10 000-11 000 | 11 000-12 000

L L L
Doan bosaltma siirati 90-110 L/s 100-120 L/s 120 L/s
Maksimum 40-50 t/saat 50-60 t/saat 6065 t/saat
moahsuldarliq

Texnologiya vo avtomatlasdirma

> IntelliSense™ — kombaynin doymao baraban
stiratini va ventilyatorun siirat rejimini avtomatik

nizamlayir;

> telemetriya (PLM Connect) — real vaxtda
monitoring vo uzaqdan diagnostika;
> HarvestLab™ 3000 — mohsul nomliyini 6l¢iir.

Asagidaka tasorriifatlar ticiin uygundur.

> orta vo boylik tosarriifatlar;
> bugda, qargidali, arpa, glinobaxan saholori;
> sado vo etibarli kombayn axtaranlar ii¢iin.
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11.2. NEW HOLLAND CR- seriya modeli — yiiksok

CR

somarali avtomatik idarsetms kombaynlar

seriyast New Holland-in flagman rotorlu

kombaynin mohsul axin xottidir.Boylik saholor vo

maksimum mohsuldarliq li¢iin nozards tutulub.

Umumi xiisusiyyatlor

>

Y

rotor tipli doyon sistemi (Single Rotor — Axial
Flow);

boylk tutumlu taxil bunkerlori va yiiksok don
bosaltma siirati;

avtomatlasdirilmig agilli idaroetma sistemd;
maksimum mohsuldarliq: saatda 80—100 ton+;
boyiik tosarriifatlarda qisa vaxtda ¢ox mohsul
y1gmaq ligiin daha somoroli

Taxil doyon va don ayirma sistemlori

>

A\

Axial Flow Rotor — mohsul spiral sokilli hoarokotlo
rotor gofasi boyunca iraliloyir;

daxili vo xarici kiitlo axin kombinasiyast;
minimum don zadalonmasi;

taxil, qargidali, giinobaxan ii¢iin optimal.
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Texniki gostoricilor (CR seriyasi)

Parametr CR8.90 CR9.90 CR10.90
Miiharrikin giicii 451-625 aq. 565-650 a.q. 625-680 a.q.
Bunker tutumu 12 500-13 500 | 13 500-14 500 | 14 500-15 500

L

L

L

Don bosaltma siirati

120-140 L/s

130-150 L/s

140-160 L/s

Maksimum

moahsuldarliq

65-80 t/saat

75-90 t/saat

80-100 t/saat

Texnologiyalar

> IntelliSense™ — rotor siiroti, ventilyator vo
xalbirlorin is rejimini avtomatik nizamlayir

> PLM Connect — telemetriya vo uzaqdan

monitoring

> HarvestLab™ — taxil nomliyini vo keyfiyyatinin

Olciilmasi

> Auto Guidance / GPS — AutoTrac™ ila sahonin
xaritolosdirmosi

Asagidaka tasorriifatlar iiciin uygundur.

> boylik tosorriifatlar;
> yiiksok mohsuldarliq tolob olunan sahalor;
> qisa vaxtda maksimum y1gim istoyon tosorriifatlar.
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CX vs CR Seriya modelinds olan kombaynlarin
miiqayisd cadvali

Xiisusiyyat CX Seriyasi CR Seriyasi
Taxil doyiim Tangensial baraban (Axial Flow Rotor) Rotor
sistemi
Mbohsuldarliq Orta—yiiksok Cox yiiksok
Bunker tutumu 8 000-12 000 L 12 500-15 500 L
Don bosaltma 90-120 L/s 120-160 L/s
stirati
Avtomatlagsdirma IntelliSense™ IntelliSense™ + Auto

Guidance
Somarali istifado Orta vo boylik Boyiik tosarriifatlar,
tosorriifatlar yiiksak mohsuldarliq
Mohsul névii Bugda, arpa, qargidali, | Qargidali, giinobaxan,
giinobaxan bugda, arpa, yulaf

> CX- seriya modelinda olan kombaynlar — sado,
etibarli, orta vo boylik tosorriifatlar tiglin somarali
olmagqla,yanacaq sorfiyyat1 daha az, texniki xidmati
sadadir.

> CR- seriya modelindo olan kombaynlar —
yiiksok mohsuldarliq, boyiik saholora uygun, stiratli
yigim vo minimal don itkisi li¢lin somorilidir.
“Flagman  rotor’texnologiyast  vo  yiiksok
avtomatlagdirma ilo tochiz olunmusdur.
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XII. FOSIL. ROSTSELMASH VECTOR va ACROS -
model kombaynlar

Rostselmash kombaynlar1 sado konstruksiya, bdylk
giic va sarfalilik, hamg¢inin bark torpaq va iglim soraiting
uygunlugu ilo segilir.Vector seriya modeldo olan
kombaynlar daha ¢ox modernlosdirilmis texnologiya ilo
tochiz olunmusdur, Acros iso ononovi, etibarlt vo boylik
saholor {i¢iin nozords tutulmusdur.

12.1. ROSTSELMASH VECTOR SERIYA model
kombaynlar

Vector (Vector 410, 430, 440 vo s.) seriya modeldo
olanlar Rostselmash-in yeni nasil kombaynlaridir.

Umumi xiisusiyyoatlor

v tangensial taxil doyiim + rotor don ayirma sistemi
(APS analoqu),

v avtomatik doyan baraban siirati va xalbir
nizamlanmasi;

v operator kabininda rahatlq va yiiksak vizual
idaraetmo;

v GPS va telemetriya dastayi;

v yiiksak mahsuldarliq va minimal doan itkisi
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Taxil doyiim va don ayirma sistemi

v tangensial doyan baraban + rotor sistemi;

v moahsul spiral sakilli harakat ila doyiiliir,

v dan xalbirlor vasitasila ayrilir;

v minimal zadalanma va tixanmaya garst davamli.

Texniki gostoricilor (VECTOR)
Parametr VECTOR VECTOR 430 | VECTOR 440
410
Miiharrikin giicii 300-350 a.q. 330-380 a.q. 350400 a.q.
Taxi1l bunker tutumu 8 000-10000 | 10000-11000 | 11 000-12 000
L L L

Dan bosaltma siirati 90-110 L/s 100-120 L/s 110-130 L/s
Maksimum 40-55 t/saat 45-60 t/saat 50-65 t/saat
mohsuldarliq

Texnologiyalar vo avtomatlasdirma

v Auto Control — baraban, ventilyator va xalbirlarin

rejimini avtomatik nizamlayur

v telemetriya sistemi — mohsulun xaritalasdirilmasi

va uzaqdan monitoring

v kabina rahatlhig1 — yiiksak saviyyali operator

kabinasi va hava kondisioneri
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Asagidaka tasarriifatlar iiciin uygundur

v orta va boyiik tasarriifatlar,

v qargidall, bugda, arpa, giinabaxan sahalari;

v miiasir texnologiyaya uygun, avtomatik idaraetma
talob edon fermerlor.

12.2. ROSTSELMASH ACROS SERIYASI

Acros seriyasit Rostselmash-in daha boyiik saholor vo
yuksok mohsuldarliq iiglin nozords tutulmus “flagman
texnologiyalr” kombaynlaridir.

Umunmi texniki xiisusiyyatlor

v’ tangensial doyma barabani + xalbirla don
ayirma,

v’ boyiik giic vo mahsuldarlq;

v’ sada va etibarli texnologiya

v’ dasl va agir torpaqglarda da sabitisloma

Taxil doyma vo don ayirma sistemi

v tangensial déyma barabani (rotor yoxdur);

v doanlor dekadan kegarak xalbir va ventilyatorun
hava seli ilo tomizlonir,

v minimal texniki xidmoat talob edir;

v don itkisi az, keyfiyyat yiiksak;
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Texniki gostaricilor (ACROS)

Parametr ACROS 530 ACROS 580 ACROS 590
Miiharrikin giicii 280-330 a.q. 320-370 a.q. 350400 a.q.
Taxil bunkerinin 8 000-9 S00L | 9500-10500L | 10 000-11 500 L
tutumu
Don bosaltma 90-105 L/s 100-115L/s 110-120 L/s
siirati
Maksimum 40-50 t/saat 45-55 t/saat 50-60 t/saat
moahsuldarliq
Texnologiyalar

> Acros AutoControl — ventilyator vo xalbirlorin
is¢i rejimini avtomatik nizamlayir;
> telemetriya (GPS + Telematics) — sahonin
xaritolosdirmasi vo somaralilik tohlili;
> operator kabinasi — komfortlu, 360° goriiniis,
mikroiglim.

Asagidaka tasarriifatlar ticiin uygundur.

> boyiik vo orta tosarriifatlar;
> ¢otin torpaq soraitindo sabit islomo;
> texniki xidmaoti sado kombayn axtaranlar.
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III. VECTOR vs ACROS — Miiqayisd

Xiisusiyyat VECTOR ACROS
Doyon sistem Tangensial + rotor Tangensial doymo
barabani
Mohsuldarliq Orta—yiiksok Orta—yiiksok

Taxil don bunkerinin
tutumu

8 000-12 000 L

8 000-11500L

Avtomatlagdirma AutoControl + AutoControl +
Telemetriya Telemetriya
Somarali istifads Miiasir texnologiyaya Sads va etibarli
uygun tosarriifatlar kombayn istoyon
tosarriifatlar

Mbohsul novii

Bugda, arpa, qargidali,
giinobaxan

Bugda, arpa, qargidali,
giinobaxan

> VECTOR -modelds olan kombaynlar miiasir,
rotorlu sistem, avtomatlasdirilmis idaraetmo,

yuksok mohsuldar.
> ACROS - anonovi, sads va etibarli, texniki
xidmati asan, boyiik saholar {iclin uygundur.
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XIIIL FOSIL. TORPAQ-IQLIM SORAITINO UYGUN
KOMBAYNLARIN SECILMOSI

13.1. Taxil¢cihgqda torpaq-iqlim amillarinin kombayn
seciming tasirlori

Taxil¢iligda kombayn se¢imi yalniz texniki gostoricilora
osaslanmir.Torpaq vo iqlim amillori kombaynin istismar
soraitino birbasa tosir gostorir.Bu fosildo homin tosirlor
genis izah olunur vo miixtalif soraitlords optimal kombayn
se¢im prinsiplori agiglanir.

13.1.1. Torpaq barkliyi vo kombaynin ¢akisi

Torpagin borkliyi kombaynin horokotino ciddi tosir
gostoron amildir.Bark torpaqda:

- tokarlorin torpagda batmasinin azalmasi,
- sassi va asqi sisteminda alava yiikiin artmasi;

- agwr kombaynlarin torpagi sixmasi naticasinda torpaq
Strukturunun dayigmasi.

Tovsiys olunur:
1.Bork torpaq ti¢lin orta ¢okili kombaynlar;

2.Yumsaq torpaq tigiin iso tirtilli vo ya iri tokorli
kombaynlar secilmalidir.
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13.1.2. Riitubatliyi ¢ox olan arazilords doyan,ayran vo
tomizlayici sistem

Sahodoki taxilda nomlik y1gim prosesina tosir edir:

- namliyi ¢ox olan siinbiillarin barabanda daha ¢atin
ayrilmasi;

- tamizlayici va ayrici sistemin tutulma (tixac)riskinin
artmasi,

- taxilin azilmasi va doan itki faizinin yiiksalmasi;
Tovsiys olunur:

1. Yksok riitubatli zonalarda rotor tipli kombaynlar daha
da somoaralidir;

2. Tomizlayici vo  ayricl sistemin vibrasiyasi
giiclondirilmis modellor Ustiinliik togkil edir.

13.1.3. Bitki sixlig1 (populyasiyasi) va bicon aparatin
en gotiirimii

Bitkilorin sixligi  kombaynin is silirotini vo yigim
keyfiyyotini miioyyon edir:

- six akin sahalarinda en gotiiriimii az bicon aparatli
kombaynlar daha sabit igloyir,
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- seyrak bitki akinlorinds, arpa kimi daha seyrok
akinlorda en gotiiriimii boyiik bicon aparat daha yiiksaok
mahsuldarliq verir.

Tovsiys olunur:

1.Bic¢on aparatin en gotiiriimii 4-5 m olan— dagoatoyi vo
sixokin sahalor tigiin se¢ilmoli;

2.Bicon aparatin en gotlirlimii 5-9 m olan — bdyiik vo
seyrok okinli aran zonalar1 ti¢lin secilmali.

13.1.4. 9Kkin sahalorinin ol¢iisii vo manevr imkanlar

Sahonin Olgiisii  kombaynin ¢evikliyino olan tolobi
miioyyan edir:

- kigik sahalords (5—10 ha) kigcik hacmli kombaynlar
effektivdir;

- 50 ha-dan yuxart oarazilords iri kombaynlar daha
mahsuldardir.

Tovsiys olunur:

1.Dagliq zonalar {igiin kicik donmo radiusuna malik
kombaynlar secilmoali;

2.Aran zonasinda isa iri tutumlu bunkeri olan modellor
se¢ilmoli.
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13.1.5. Yamach sahoslords kombayn t3lablori

Yamacli saholor kombaynin isino on ¢ox tosir edon
amillordon biridir.

Yamacda isloyon kombaynlardan talob olunur:

- oziinti tonzimlayan balans sistemi,

- asagi agirliq markazinda olmasi;

- tokarlorin stiriismasinin qarsisint alan dartma sistemi;
- giiclii miiharrik va reduktor.

Tovsiys olunur:

1.10-15° yamac ii¢iin — standart kombaynlar se¢ilmali;
2.15-25° yamac TUgiin — balanslagdirict  sistemli
kombaynlar se¢ilmali;

3.25°-don yiiksok yamaclara — xiisusi dag kombaynlar
se¢ilmoli.

13.2.Miiasir kombaynlarin texniki gostaricilari va
secilmd meyarlari

Bu fasildo miasir kombaynlarin texniki xiisusiyyatlori,
onlarin osas is sistemlori vo miixtalif torpag-iglim
soraitino uygun olaraq secilmo prinsiplori otrafli izah
edilir. Texniki gostoricilor taxil yigiminin keyfiyyotini
birbasa miioyyon edir vo optimal kombayn se¢imi {i¢iin
asas meyar rolunu oynayir.

~105~




QurbanovHiiseynNuraddinoglu, " Taxilyiganmiiasirkombaynlar”Ganca-2026

13.2.1. Kombaynlarin asas texniki parametrlori

Miiasir kombaynlarin texniki parametrlori onlarin islorinin
yerino  yetirilmosino, mohsuldarligina vo  miixtolif
soraitlordo uygunluguna tosir gostorir. Osas parametrloro
asagidakilar daxildir:

Miiharrik giicii (a.g.)

Kombaynin miihorrikinin giicii texnikanin ¢otin soraitdo
isloma gabiliyyatini miioyyan edir.

- aran zonalart tigiin: 180-300 a.g.;

- dagatayi va yamacli zonalar ti¢iin: 220-350 a.g.;

- daglq zonalar iigiin: 150-220 a.g.

lakin yiiksok dartma giicline malik model olmalidir.

Kombaynin miiharrikinin giiclin yetorsiz olmasi:

- barabanin firlanma siiratinin azalmasina;

- tomizlama sisteminin zaiflomasina;

- isloma tempinin asagi diismasina gatirib ¢ixarir.

Bican aparatin en gotiiriimii

Bigaon aparatin en gotiiriimii sahanin 6l¢iisii vo bitki sixlig
ilo olagolidir:

-en gotiiriimii 3—4 m — kigik sahalar va daglq zonalar
tictin secilmali;

- en gotiiriimii 4—6 m — dagatayi va orta 6l¢iilii sahalor
tictin secilmali;

- en gotiriimii 5—-9 m — boyiik aran zonalart tigiin
secilmoali.
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En  gotirimiinlin ~ diizglin ~ secilmomosi  y1gimin
somaraliliyini azalda bilor.

Baraban va ya rotor sistemi

Kombaynlarda iki asas ddyiicii sistem mdvcuddur:

- barabanlh sistem — ononovi, universal, orta vo quru
sorait liclin tovsiyo olunur;

- rotorlu sistem — yliksok mohsuldarliq vo nomli sahalor
ticiin daha uygundur;

- hibrid sistemlor — baraban + rotor, genis sahslordo on
optimal natica verir.

Taxil bunkerinin tutumu

Bunker tutumu kombaynin mohsuldarligina birbasa tosir
edir:

- ki¢ik kombaynlar:bunkerin tutumu 2,5—4 ton;,

- orta kombaynlar:bunkerin tutumu 4—6 ton;

- iri kombaynlar: bunkerin tutumu 7—12 ton.

Bunker tutumu artirsa, logistika azalir, mohsuldarliq
yiiksolir.

Yanacagq sarfiyyan

Miiasir kombaynlar saatda orta hesabla:

- 14-20 litr (ki¢ik modellar)

- 20-35 litr (orta giiclii)

- 35-55 litr (boyiik va yiiksak texnoloji amaliyyatlar
aparan)

Yanacaq sorf edir.
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Doan itki faizi

Don itki faizi kombaynin  somorsliliyinin  osas
gostaricisidir vo 1%-don asag1 olmalidir.

13.2.2. Texnoloji sistemlarin novlari va islomd
prinsiplori

Miiasir kombaynlar ii¢ asas texnoloji sistem iizra tosnif
edilir:

Barabanlh kombaynlar

Xiisusiyyatlori:

- mexaniki sada qurulusdaolmasi;

- asagi namlikda taxul ii¢iin uygunlugu,
- istismar xarclori nisbaton az olmasi.

Ustiinliiklar:

- dagotoyi vo quru iglim zonalar1 {i¢iin tévsiya edilir
- texniki xidmot asandir

Catismazhglar:

- nomli taxilda tixanma riski

- sahanin yiiksok mohsuldarliginda baraban yiikiiniin
artmasi

Rotorlu kombaynlar

Xiisusiyyatlori:

- yiiksak mahsuldariiq

- sabit tomizloma keyfiyyati
- namli taxilda az tixanma
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Ustiinliiklor:

- riitubatli bolgalar tigiin an yaxsi se¢im
- az itki faizi

- boyiik sahalords yiiksak mahsuldarlq
Catismazhglar:

- yanacagq sarfiyyati daha ¢oxdur

- giymoatlari yiiksakdir

Hibrid kombaynlar

Baraban + rotor sistemi uzlasdirilmisdir.

Ustinliiklor:

- biitiin iglim zonalart tigiin uygunlugu;
- yiiksak mahsuldarligi;

- asag dan itki faizinin olmast.
Catismazhqlar:

- texniki xidmatin miirakkabliyi.

13.2.3. Torpaq-iglim sartlarinas gors kombayn
secilmasi

Bu bo6lmodo miixtolif soraitlor {igiin kombayn se¢im
aparilma prinsiplori izah olunur.

Aran Zonast iigiin tovsiya olunan kombaynlar

Aran zonasi asagidaki xiisusiyyatlorilo segilir:
- sahada bitkilorin sixligi;
- yiiksaktemperaturu;
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- genigs sahalorin olmasi;

Tovsiys olunan kombaynin xiisusiyyatlori:

- miihorrikin giicii 180-300 a.g.;

- en gotiirlimii 5-9 m olan bigon aparat ;

- rotorlu vo ya hibrid sistem ;

- boyiik bunker tutumlu (612 ton) ;

- giiclii soyutma sistemi (maye hacmi boyiik olan).

Dagatayi zonalar iiciin kombayn se¢imi

Xiisusiyyatlor:

- az yamacli;

- orta riitubat;

- orta mahsuldarlyq.

Tovsiys olunur:

- mithorrikin giicii 220-350 a.g.;

- en gotiiriimii 4-6 m olan bigon aparat;

- barabanli vo ya hibrid kombayn;

- avtomatik yan yamac mailliyi tonzimloyan.

Daglq zonalar iigiin kombayn segimi

Xiisusiyyatlor:
- ¢atin relief;
- kicik sahalor;
- asagi temperatur va yliksak riitubat.

Tovsiys olunur:
-miiharrikin giicii 150-220 a.q.
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- yiingiil ¢okili kombaynlar;

- giiclii dartma qabiliyyati olan;

- en gotiirtimii 3—4 m olan bigon aparat;
- tirt1ll1 vo ya xiisusi dag kombaynlari.

Yiiksok riitubatli zonalar iiciin rotorlu kombaynlarin
iistiinliiyii

Lonkoran-Astara vo ¢ay konar1 kimi nomli zonalarda
rotorlu texnikanin aydin iistiinliiklori var:

- tamizlayici va ayrici sistemin tutulma riskinin
olmamasi;

- taxil, don azilmasi minimum olmasi;

- don itki faizi agagi olmasi;

- sabittexnoloji amaliyyatin yerina yetirilmasi tamin
olunur

Rotorlu kombaynlar bu tip zonalar {i¢iin on optimal
texniki se¢im say1lir.

13.3 Azarbaycanin iqtisadi rayonlari iizro optimal
kombayn secimi

Bu fasildo Azorbaycanin iqtisadi rayonlarinin torpag-
iglim soraiti tohlil edilir vo hor region iiglin oan uygun
kombayn model vo markalar1 elmi osaslarla secilir.Hor
bolgonin torpaq novii, ritubotlik soviyyesi, relyef
qurulusu  vo taxilgiliq potensiali nozoro alinaraq
optimallasdirilmis kombayn se¢imi toqdim olunur.
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Qarabag iqtisadi regionu

Torpaq-iqlim xiisusiyyatlori:
- gara va sabalidi torpaglar;

- orta va yliksak mahsuldarhg;
- dagatayi va aran relyefi,

- asag yuingtil va orta riitubat

OIsas taxil novlari: Bugda, arpa

Uygun kombayn kateqoriyalari:

- 220-350 a.g. giico malik kombaynlar,

- en gotiirtimii 4—6 m olan bi¢on aparat;

- hibrid va ya barabanli kombaynlar

Tovsiya olunan modellor:

- New Holland CX 6.90 Laterale versiyasi;

- Claas Tucano 450;

- John Deere W540/W550 HillMaster funksiyada olan

Ganco-Qazax iqtisadi regionu

Torpaq névii:qara vo boz-qonur

Iqlim: Qurag-isti yay, soyuq qis

Uygun kombaynlar:

- 250-350 a.g. giico malik miiharrikli kombaynlar;

- en gotlirimii 4—-6 m olan bigan aparat ;

- rotorlu vo ya hibrid sistem

Tovsiys olunur:

- boyiik sahalar {iciin iri bunkerli modellar (6—12 ton);

- yiiksok soviyyoado omoliyyatlar1 yerino yetirilmosindo
boyiik tutumlu soyutma sistemi

Uygun modellar:
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- Claas Lexion 540-560;
- New Holland CX 6/CX7/CX8;
- John Deere S660/5670

Qarabag—Aran iqtisadi regionu

Torpaq novii:sabalidi vo boz-qonur

Iqlim:¢ox isti vo quraq yay, orta riitubot
Uygun kombayn xiisusiyyatlori:

- gliclii mithorrik (280-300 a.q.) ;

- en gotiirlimii 5-9 m olan bigon aparat ;
- rotorlu sistemli

Niya rotorlu kombayn?:

- s1x okinlords yliksok mohsuldarliq

- yiiksok temperaturda daha stabil is rejimi
Uygun modellar:

-New Holland CR 7.90

-Case IH Axial-Flow 5140/6140

Mil-Mugan iqtisadi regionu
Torpaq novii:sohra-boz

Xiisusiyyatlor:

- tozlu miihit;

- bark torpaq;

- kiilokli va isti hava

Talob olunan kombayn xiisusiyyatlori:
- gliclondirilmis hava filtrlori;
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- yiiksok mohsuldarliq tigiin 5-9 m en gotiiriimii olan
bigon aparat;
- 220-320 a.g. mihorrikli
Uygun modellar:
- New Holland TC 5.80;
- Claas Tucano 430,
- John Deere W440

Saki—Zagqatala iqtisadi regionu

Torpaq: Dag-meso vo alliivial torpaqlar

Iglim: Riitubotli, sorin

Relyef: Yamacli orazilor iistiinliik tosgkil edir
Tovsiys olunan kombaynlar:

- mitharrikin giicli 150-220 a.g.

- en gotiirlimii 3—5 m olan bigon aparat

- yan mailliyi kompensasiya edon kombaynlar
- yiingiil ¢okili modellor

Uygun sistem: Baraban sistemli kombaynlar
Uygun modellar:

-Claas Tucano 320

-Sampo Rosenlew Comia C6

-New Holland TC 4.9

Lonkaran—Astara iqtisadi regionu

Iqlim: Yiiksok riitubatli subtropik zona

Torpaq: Alliivial vo meso torpaqlari
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Uygun kombayn xiisusiyyatlori:

- rotorlu sistem

- tixanmaya davamli tomizlomao sistemi
- en gotiirlimii 4-6 m olan bigon aparat
Niya rotor sistemi?:

- yas taxilin daha somarali ayrilmasi

- tomizlomoadao sabitlik

- asag itki faizi

Uygun modellar:

-Case IH Axial-Flow 5140/6150
-John Deere S660/5670

Naxcivan Muxtar Respublikasi

Torpaq: Quru vo yarimsshra torpaglari

Iqlim: Yayda hoddindon artiq isti, qisda soyuq
Secim meyarlar:

- gliclii soyutma sistemi

- 180-260 a.g. miihorrikli

- en gotiiriimii 4-6 m olan bigon aparat
Uygun kombaynlar:

- barabanli vo hibrid modellor

Uygun modellar:

-New Holland CX 6.90

-Sampo Rosenlew Comia C6

-John Deere W440

Bolgalor tizrd iimumi naticd

» Aran zonalari ti¢lin rotorlu vo hibrid kombaynlar
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» Dagliq zonalar ii¢lin yiingiil ¢okili vo manevrli
kombaynlar

» Riitubatli zonalar ii¢lin rotor sistemli kombaynlar

» Bork torpaqli bolgoslor iigilin giiclii dart1 giivvasine
malik modellor

secilmisdir.

13.4. Azarbaycanin torpaq-iglim soraitind uygun taxil
yigan kombaynlarin se¢cilmd metodikasi

13.4.1. Kombayn se¢cimin? tasir edan 3sas meyarlar

Azorbaycanin miixtalif rayonlarinda taxilgiliq {igiin
torpag-iqlim soraiti doyiskondir.Ona goéro do kombayn
secimi  universaldan c¢ox  lokal  xiisusiyyatlora
osaslanmalidir. Osas se¢im meyarlar1 bunlardir:

- sahanin relyefi — enisli-yoxuslu, dagatoyi vo ya diizon
saholordo kombayn giici vo dartim sistemi forqli
olmalidir;

- torpaq novlari — agir gil torpaqlar, soran torpaglar vo
ylngiil qumlu torpaglar ii¢ciin kombaynin tokor vo otiiriicli
sisteminin forqli xtisusiyyatlor tolob etmasi;

- taxal novii va bitkinin bioloji xiisusiyyatlori — bugda,
arpa, covdar vo digor donlilorin saplaq qalinligi, boyu va
nomliyi forqlidir;
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- akin sahosinin ol¢iisii — kicik tosorriifatlar liclin orta
giiclii, iri aqroholdinglor ii¢lin yiiksok mohsuldarliglt
kombaynlar tolob olunur;

- movsiim 9rzinds planlasdirilan is hacmi — kombaynin
sutkaliq mohsuldarlig1 vo y1gim siirati nozors alinmalidir;

13.4.2. Kombayn texniki gostaricilorinin
uygunlugunun secimi iiciin metodika

Kombayn se¢imi li¢ilin asagidaki texniki parametrlorin
miigayisasi mithiim rol oynayir:
- miitharrikin giicii (a.g.) — saho 6l¢iisline vo relyefo goro
secilir;
- doyan barabanin diametri va eni — yiiksok mohsuldar
saholordo daha boyiik 6l¢iilii baraban tolob olunur;
- bicon aparati— boyiik saholor liclin en gotiiriimii 4.8 -
6m olan, kigik tosorriifatlar {i¢lin iso 3 -3.6 m.;
- tamizloma sisteminin mahsuldarhg: (t/saat) — texniki
itkilorin azaldilmasi ii¢lin osas parametrlordon biridir;
- taxil bunkerinin tutumu (litr) — dayanmalarin sayina
tosir gostorir;
- yanacagq sarfiyyat1 (I/saat) — iqtisadi somorsliliyin osas
gostaricisi;
- y18im zamam itki faizi — kombayn seciminin osas
amillorindon biridir.
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13.4.3. Azorbaycanin fermer tasarriifat strukturlarina
uygun kombayn modellorinin secilmasi

Azorbaycanda fermer tosorriifatlar1 Olcilisiine vo maddi-
texniki bazasina goro 3 qrupa boliiniir.

1. Kicik fermer tasarriifatlar (10-50 ha)
» miihorriki100—150a.g. giiclino malik kombaynlar;
» en gotiirimii 3-3.6 m olan bigan aparati;
» Qgonaatli yanacaq sorfiyyati.

2. Orta fermer tasarriifatlar (50—300 ha)
» miihoarriki 150-250 a.g. giico malik kombaynlar;
» en gotiirimi 3.6-4.8 m olan bigon aparati;
» giliclii tomizlomo sistemi.

3. Iri fermer tasarriifatlar va agroholdinglar (300+ ha)
» miiharriki 300-500 a.g. giico malik kombaynlar;
» en gotiiriimii 5.5-7.6 m olan bigon aparati;
» boylik taxil don bunkeri (7000—14000 litr);
» avtomatik idaroetmo, GPS vo sensor monitoring
sistemi.

13.4.4. Saha soraitino gors kombaynin optimal
konfiqurasiyasi

Asagidaki codvolvari metodika se¢imi asanlagdirir:

- yiiksok mohsuldarhq — genis baraban, giicli
ventilyator, boyiik en gotlirlimlii bicon aparat;

- riitubatli sahalor — giiclii ayirma vo tomizlomo sistemi,
yapismanin qarsisini alan mexanizmlor;
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- dagatayi zonalar — giiclii dart1 qiivvasi olan sistemli,
maillik stabilizatorlu;

- yiiksak temperatur — giiclii soyutma sistemi (boyiik
maye tutumlu).

13.4.5. Kombayn secimi ii¢iin praktiki tovsiyalor

» texnikani yalniz sahonin real goraitino uygun
se¢mok lazimdir;

» kombaynin istehsal¢1 dostayi vo ehtiyat hissolori
movcudlugu nozors alinmalidir;

» doqiq okingilik texnologiyalarina uygun modellor
istiinliik toskil etmolidir;

» yanacaq va servis xarclari texniki gostaricilarla
birlikde qiymatlondirilmalidir.

Bu fosildo Azorbaycanin miixtolif torpag-iglim soraitino
uygun kombayn se¢iminin metodikasi izah edildi.On
dogru kombayn secimi tosorriifat mohsuldarhigini artirir,
yigim  itkilorini  azaldir vo  texniki  xarclorin
optimallagdirilmasina sorait yaradir.Azorbaycanin
miuxtolif bolgolori tiglin forqli kombayn modellorinin
secilmosi kond tosorriifatinda somaraliliyi tomin edon osas
amillordondir.
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XIV. FOSIL.TORPAQ-IQLIM
XUSUSIYYOTLORINO UYGUN KOMBAYNLARIN
TAXIL SAHOSINDD DSAS NIZAMLAMALARI

14.1. Taxilin aqrotexniki xiisusiyyatlori vo kombayn
nizamlamalarina tasiri

Taxilin bioloji vo fiziki xiisusiyystlori kombaynin
biitlin is¢i orqanlarinin nizamlama parametrlorini birbasa
miuoyyon edir. Bu fosildo miixtalif taxil ndvlori, riitubatlik
dorocesi, okin sixligi vo yetismo fazalarinin kombayn
1sino tosiri genis sokilds 1zah edilir.

14.1.1. Bugda sortlar va siinbiiliin qurulusu

Bugda sortlarinin siinbiil qurulusu, don sixligi veo
govdo qalinligi mexaniki ayrilma prosesino ciddi tosir
gostorir. Respublikada genis yayilan payizliq vo yazliq
bugda sortlarin xiisusiyyatlori asagidaki kimidir:

> payizhq sortlar: siinbiil six olmaqla, donlor piifo
va qilgiglarla siinbiildo daha méhkom birlogmisdir.
Doyon barabanin ddvrlor say1 belo qurulusda bir
godor yiiksok tolob olunur.

> yazhq sortlar: siinbiil kovrok olur, don tez ayrilr,
buna goro doyon barabanin dovrlor sayr asagi
olmalidir.

> coxsiinbiillii sortlar: olokdo piifs,qilgiglarin vo
konar qarisiglarin faizi artir, ventilyatorun dovrlor
say1 diqqgotlo secilmalidir.
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Nizamlanma qaydalar:

> doyan barabanin dovrlor sayi: 550-850 dovr/dagq
sortdan asili olaraq;

> doyma araligi: 12—18 mm;

> Uist xalbir: 8—12 mm, altxalbir: 4—6 mm;

14.1.2. Arpanin bioloji-fiziki xiisusiyyatlori

Arpa daha kovrok, donlor daha yliingiil vo uzunsov
olur.Buna goro doyon baraban arpan1 tez ozir vo
ventilyator hava seli yaratmaqla yiingiil donlori konara
atir.

Arpa ii¢iin 9sas nizamlamalar:

> doyan barabanin dévriar sayi: 500-700 dovr/dagq
(¢ox yiiksak olmaz!);

> ventilyatorun dovrlor sayr: 650—700 dovr/dag;

> st xalbir: 12—16 mm (arpa stinbiilii iri olur);

> alt xalbir: 6-8 mm.

Ilava qeyd: Arpanin bicilmis kiitlosindo saman miqdari
cox oldugundan saman dograyici kosici bigaqlar daha iti
olmalidir.

14.1.3. Taxilin namliyinin don-kiilos ayrilmasina tasiri

Taxilin nomliyi kombayn nizamlamalarini on ¢ox
doyisdiron faktorlardan biridir.
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Taxilda 12%-don asagi1 namlik olanda: (don kovrok
olur, ozilmo ¢oxalir).

> doyma baraban dovrlar sayr minimuma
endirilmalidir.

Taxilda 14-18% nomlik olanda:(optimal hesab olunur).
> standart kombayn nizamlamalari kifayatdir.

Taxilda 20%-don yuxari namlik olanda: (kiitlo agir
olur).

> doyma araligi artiriimalidr;

> ventilyatorun dovrlor sayr artirdmalidir,

> nizamlanan xalbirlarin vaziyyati agiq
qoyulmalidir.

14.1.4. 9Kkin sixhigina gors asas nizamlama prinsiplori

Okin sixligt kombayn isinin keyfiyystini birbasa
miioyyon edir.

Six akinlards (450-600 don/m? olur): (bicilmis kiitlo cox
olur)

> doyma barabanin yiikloanmamoasi tigtin dovrlor say
azaldilir,

> ventilyatorun dovrlor sayr artiriir;

> nizamlanan xalbirlarin vaziyyati daha agiq
qgoyulur.
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Seyrak akinlorda (250-350 don/m? olur):(bigon aparatda
donitkisi ¢oxartir)

> bigin hiindiirliiyii asagi salinmalidir,

> doyma baraban dovrlar say1 bir gadar artirila
bilor,

> ventilyatorun dévrlar sayi orta vaziyyatda
saxlanmalidir.

14.1.5. Yetismo fazalari va bicino optimal baslama
vaxti

Bi¢in vaxtinin diizglin segilmosi hom mohsuldarliga,
hom do don itkilorinos birbasa tosir edir:

Siid yetismo fazasi — bicmok olmaz:
> don yumgaqdir va siinbiildan ayriimir.
Mum yetismd fazasi — baslangic marhalasi:

> don 17-20% namlikda olduqda bicin miimkiindiir,
> don keyfiyyati yiiksak olur.

Tam yetismo fazas1 — optimal dovr:

> don namliyi 12—14% olur,

> itki minimum olur;

> ventilyator va doyan baraban daqiq nizamlamalar
oldugda miintazom don ayirma prosesi il iglayir.
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Burada nomlik Olgon cihazin istifadosi ¢ox wvacibdir.
Ciinki sohv vaxtda bicin yanacaq sorfiyyatini artirir, don
itkisinin faizi yliksoalir vo donin keyfiyyoti asag diistir.

14.2. Kombaynlarin asas is¢i orqanlari vo onlarin
nizamlanmasi

Bu fosildo kombaynin biitiin osas is¢i organlarinin
funksiyasi, saho soraitino vo taxil ndviino goro neco
nizamlanmasi genis izah olunur. Diizgiin nizamlama
itkilori 1%-don asagi saxlamaga vo donin tomizliyini
artirmaga imkan verir.

14.2.1. Bicon aparat — bi¢in prosesinin baslangici

Bicon aparat, kombayni1 kiitloni ilk gobul edon isci
orqanidir vo sohv nizamlama edilorso, imumi itkinin
40%-o godorini togkil edo bilor.

Bicon aparatin asas komponentlori:

> seqmentli bicaq va barmaglar;
> cohra;
> tohcizat sneki.

Diizgiin nizamlama qaydalar:

> Dbicin hiindiirliiyii: 10-15 sm (seyrok sahado 8—10
sm);

> cohranin on-arxa moasafasi: siinbiildon 5-10 sm
aral1 olmali;
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> cahranin firlanma siirati: kombaynin irolilomo
stirotindon 10—20% cox olmali;

> snek ara boslugu: siinbiil kiitlosinin rahat kegmosi
tigtin 10-20 mm olmali.

Bu nizamlamalara omoal olunmazsa, don tokiilmosi,
taxilin ozilmasi vo bigon aparatinda don itkisi artir.

14.2.2. Doyma barabam — don-kiilasin ayrilmasinin
Jsas isci orqani

Do6yma barabani doni siinbiildon ayiran mexaniki tosir
qiivvasilo, siirtlinma prosesi ilo yerina yetirir.

Doymo barabani nizamlamalarinda asas maqsad:

> doni zads olmadan ayrrmaq;
> kiilosi ¢ox xirdalayib xalbirlari yiiklomomok.

Nizamalar prinsiplori:

bugda iiciin: 550-850 dovr/doq;
arpa ii¢iin:500-700 dovr/daq;
six akin iiciin: 10—15% azaldilmis dovrlor sayz;

YV V V V

nam taxil iiciin: daha yliksok dovrlor say1.
Sohv nizamlama naticalori:

> doyma barabanin dovrlar sayinin yiiksak olmast —
donin azilmoasino;
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> doyma barabanin dovrlar sayinin ¢ox asagi olmasi
— doanin ayrilmamast va xalbirdadan itkilorina.

3sas sabab olur.

14.2.3. Deka — barabanla birlikdJ isloyan don ayirici
sistem

Deka-doymo barabanin alt hissosindo yerlosir vo donin
ayrilmasini tomin edir.

Isas nizamlamalar:

Deka (doymo baraban alti) ilo doymo barabanin
arasinda olan bosluq har bir kombaynin markasindan asil
olaraq idaroetmo kabinosindo olan nizamlama covolindon
nizamlanir.Ancaq sahonin okin vaziyyetina gora forqli
nizamlamalar ola bilor.

> on ara bosluq: 12—20 mm,
> arxa ara bosluq: 6—14 mm.

Osas prinsip: 6n bosluq hor zaman arxa boslugdan ¢ox
olmahdir.

Doyma arahigimin az secilmasi naticosinda: don
ozilir,qirilir,catlayir vodoymo baraban1 hoddindon artiq
yiiklonir.

Doyma arahigimin bdoyiik secilmasi naticasinda: don
stinbiildon ayrilmir, xalbirlords itki artir.
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14.2.4. Xolbirlar sistemi — tomizloma prosesi

Kombaynin on vacib hissolorindon biri mohz xolbirlordir.
Ogor xolbirlor diizglin nizamlanmasa, don itkisi 3—7%-o
godor arta bilor.

Ilak novlari va nizamlamalari:

> st xalbir: iri hissociklori ayirir — 8—14 mm;
> alt xalbir: don 6l¢iisiine uygun xirda fraksiya ayrir
— 3—6 mm.

Yiiksok mahsuldar sahalorda:

> xalbirin vaziyyati daha agiq qoyulur
> ventilyatorun dovrlor sayr artirtlir

Seyrak va qisa boyluakin sahalorinda:

> xalbirin vaziyyati daha qapali olmali;
> ventilyatorun dovrlar sayr azalmall.

14.2.5. Ventilyator — hava seli ilo pnevmatik tamizloma

Ventilyatorun asas funksiyasi donin yaninda qil¢iqg, piifoni
vo ylingiil garisig1 hava seli ilo ayirmaqdir.

Nizamlama qaydalar:

> Bugda:700-1300 dovr/daq;
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> Arpa:650-1000 dovr/dog;

> Six okinlarda: yiiksok hava seli ilo tomizlomao tolob
edir;

> Nomliyi cox olan taxilda: hava seli artirllmalidir;

Sahv nizamlama naticalori:

> ventilyatorun yiiksok dovrlor sayinda ¢ox giiclii
hava selindo— don birbasa tarlaya ucaraq
sopalonir;

> zoif hava selindoiso — dondo xarici qarisiq faizi
artir.

14.2.6. Kiilas xirdalayan

Bu sistem bigin sonrasi kiilog dogranib sahoyo sopilmasi
ti¢lin nazordo tutulur.

Nizamlamalar: (bicaqlarin itilonmis olmasi tigiin osas
sortdir)

> dograma uzunlugu: 4—12 sm;
> bigaqg-rotor masafasi: 1-3 mm.

14.2.7. Don bunkeri vo bosaltma mexanizmi
Don bunkerinds donin boraber y1gilmasi tigiin:

> kombayn maili vaziyyatda olmamali;
> bosaltma snekinin firlanma siirati standart
olmalidir;

~128~




QurbanovHiiseynNuraddinoglu, " Taxilyiganmiiasirkombaynlar”Ganca-2026

> doando qarisiq faizi 1%-don ¢ox olmamalidir.

Bosaltma zaman1i kombayn miimkiin godor diiz yerdo
saxlanilmalidir.

14.3. IKkin sixhigina gora kombaynda nizamlamalar

Okin sixhigi taxil biginindo on kritik faktorlardan
biridir. Sixliq kiitlonin migdarini, barabanin yiiklonmasini,
ventilyatorun hava seli tolobatin1 vo xalbirlor sisteminin
voziyyotini  birbasa  doyisir.Buna goro  kombayn
nizamlamalarmin sahanin faktiki sixligia
uygunlasdirilmasi itkilori minimuma endirmoyin 9sas
yoludur.

14.3.1. Six akinlords kombayn nizamlamalar:
(450-600 don/m?)

Six okinlords bicilmisg kiitlonin ¢ox olmasi kombaynin
biitlin sistemlorino olavo yiik salir. Bu zaman bigon
aparatda cohronin nizamlanmasi (sliroti vo yaylarin
voziyyati), bigon aparatin hiindiirliiyli vo doyon barabanin
dovrlor say1 xiisusi digqot tolob edir.

Nizamlama tovsiyslori:

> doyon baraban dovrlor sayi: 10-15% azaldilir
(clinki kiitlo agirdir);

> doymad arahigi: 10-16 mm;

> ventilyator: orta-yiiksok (800—-1300 dovr/daq);

> nizamlanan sloyin vaziyyati: daha aciq;
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> harakat siirati: kombayn boyiik siirotlo horokot
etmomolidir.

14.4. Kombaynin isind3 an ¢ox rast galinan problemlor
va hall yollar

Kombaynin sahodo bigin zamani ¢ox sayli texniki vo
texnoloji  omoliyyat problemlori ilo  qarsilagsmaq
mimkiindiir.Bu problemlorin vaxtinda askarlanmasi vo
diizglin holli mohsuldarhigi artirir, texnikanin Omriinii
uzadir.Asagida respublika soraitino uySun olaraq
kombayn isindo tez-tez rast golinon problemlor vo onlarin
hall yollar1 toqdim olunur.

14.4.1. Taxalin diizgiin bicilmomasi
Sabablari:
bigin hiindiirliiyiiniin diizgtin se¢ilmomasi;

bicaglarin kéhnalmasi va ya iti olmamasi;
taxilin noamliyinin yiiksak olmasi;

YV V V V

sahada taxil sixliginin geyri-barabar olmasi.
Holl yollar::

> bigon aparatin taxilin boyuna uygun nizamlamag;

> bigaqlart vaxtinda doyismok vo ya itilomak;

> nomliyi ¢cox olan taxil {igiin kombaynin siiratini
azaltmagq;
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>

sahodo s1xl181 ¢ox olan yerlords daha digqgotli
nizamlama ilo bigin aparmag.

14.4.2 Yigimda itkilorin olmasi (taxilin yera tokiilmasi)

Sababloari:

>
>

>

tomizlayici pnevmatik sistemin diizgiin islomomasi;
kombaynin siiratinin bitki sixligina uygun
olmamasi;

aparici takarlorin va ya aylac sisteminin nasazligi.

Holl yollar::

>

tomizlayici pnevmaik sistemin hissalorini vaxtinda
yoxlayib sazlamag;

kombaynin siiratini bitki sixligina uygun
nizamlamag;

tokorlor vo oyloc sistemini miitomadi texniki
baxisdan kegirmok.

14.4.3 Miiharrik vo miitharrikds bas veran problemlor

Sababloari:

>
>

yanacaq vo yag filtrinin ¢irkli olmas;

soyutma sistemindo problemlor (radiatorun
cirklonmosi, suyun azligi);

miihoarrikin uzun miiddst boytik yiiklo islomost;
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Holl yollar::

> filtrlori vaxtinda dayismak va ya tomizlomak;
> soyutma sistemini yoxlamaq va radiatoru
tomizlomoak;

> yiiklonmani balanslagdirmaq, kombayni fasilaloria
islatmok.

14.4.4 Dasiyici va dtiiriicii mexanizmilards nasazhqlar

Sabablari:

> zoncir va qayislarin tarimlhiginin diizgiin olmamasi;
> otiiriict digli ¢arx va gasnaqlarin asinmasi;
> yaglama sistemlarinin iglomomasi.

Holl yollar::

> zoncir vo qayislarintarimliginin sahayo ¢ixmadan
ovval yoxlamag;

> disli carx vo qasnaqlarin vaxtinda doyismak;
> Dbiitlin harokat edon hissalori miintazom yaglamagq.

14.4.5 Saha soraiti ilo bagh cagrislar

Sabablari:

> torpagin yiiksok namliyi va ya ¢ox bark olmasi;
> yamacli va geyri-barabar saha;
> taxul sixliginin saha boyunca dayismasi.
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Yigimda hoall yollar:

> nomliyi ¢ox olansaholords kombayn siiratini
azaltmaq vo y1gim hiindiirliiylinii artirmag;

> yamach yerlordo kombaynin stabil islomasi li¢lin
olava tohliikasizlik todbirlori gormak;

> sahoni avvolcodon giymatlondirib, ndvbati y1gim
ticlin optimallagdirma aparmagq.

Kombayn isindo problemlorin garsisin1 almaq {igiin
miitomadi texniki baxas, sahanin diizgiin
qiymatlondirilmasi va operatorun tacriibasi osas rol
oynayir.Problemlori vaxtinda askar edib hall etmok hom
mohsuldarligi artinr, hom do kombaynin istismar
miiddatini uzadir.
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XV FOSIL.MUASIR KOMBAYNLARIN TEXNIiKi
SOCIYYOSI

JOHN DEERE S-Seriya kombaynlar1 — texniki saciyya

cadvali
Texniki S660 S670 S680 S690 S760 S770 S780 S790
gostaricil
ar
Seriya S600 S600 S600 S600 S700 S700 S700 S700
Miiharrik | JD D D D D D D D
markasi Power PowerTe | PowerTe | Power PowerTe | Power Power PowerTech
Tech™ | ch™ ch™ Tech™ | ch™ Tech™ | Tech™ | ™ PSS
PSS PSS PSS
Miiharrik | 9.0 9.0 135 13.5 9.0 9.0 13.5 13.5
hacmi, 1
Maks. 375 440 550 625 410 470 543 625
giic, a.g.
Yanacaq 950 950 1250 1250 950 950 1250 1250
¢conin
tutumu,
L
Rotor tipi | Tok Tak Tok Tok Tok Tok Tok Tak rotor
rotor rotor rotor rotor rotor rotor rotor (STS)
(STS) (STS) (STS) (STS) (STS) (STS) (STS)
Rotor 750 750 750 750 750 750 750 750
diametri,
mm
Rotor 3120 3120 3120 3120 3120 3120 3120 3120
uzunlugu,
mm
Taxil 10 600 10 600 14 100 14 100 10 600 10 600 14 100 14 100
bunkerin
hacmi, L
Dan 125 125 135 135 135 135 135 135
bosaltma
siirati, l/s
Bigon 6.1-9.1 | 6.1-10.7 | 7.6-12.2 | 7.6— 6.1-10.7 | 6.1- 7.6— 7.6-13.7
aparatin 122 122 13.7
en
gotiiriim
i, m
Kabina Comfor | Comfort Premium | Premiu | Premium | Premiu | Premiu | Premium
t Cab Cab Cab m Cab Cab m Cab m Cab Cab
Avtomati AutoTr | AutoTra AutoTra AutoTr | AutoTra Harvest | Harvest | HarvestSmar
ka ac c c ac c+ Smart Smart t
(ops.) HarvestS
mart
Totbiq Orta Orta- Boytik Cox Orta- Boyiik Boyiik Cox boyiik
sahasi sahalor | boyiik saholor boyiik boyiik
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CASEIHAXIAL-FLOW5000SERIYASI-

TEXNIKI SOCiYYO CODVOLI

Texniki AF 5130 AF 5140 AF 5150 AF 5160
gostaricilor
istehsal Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow
seriyasi 5000 5000 5000 5000
Miiharrik FPT Industrial FPT FPT FPT
markasi Industrial Industrial Industrial
Miihoarrik Cursor 9 Cursor 9 Cursor 11 Cursor 13
modeli
Miihorrik 8.7 8.7 11.1 12.9
hacmi, 1
Nominal giic, 312 340 400 460
a.g.
Maksimal giic, | 347 374 445 515
a.g.
Yanacaq ¢oni, | 750 750 950 1100
litr
Separator Tak rotor Tak rotor Tak rotor Tak rotor
sistemi (Axial-Flow) (Axial-Flow) | (Axial-Flow) | (Axial-Flow)
Rotor 762 762 762 762
diametri, mm
Rotor 2794 2794 2794 2794
uzunlugu, mm
Taxil bunkeri, | 10 570 10 570 12 330 14 400
litr
Dan bosaltma 113 113 141 141
siirati, l/s
En gotiiriimii, | 5.2-7.6 5.2-9.15 6.1-10.7 7.6-12.2
m
Kabino Surveyor Cab Surveyor Cab | Surveyor Cab | Surveyor Cab
idaraetmo AFS Pro 700 AFS Pro 700 | AFS Pro 700 | AFS Pro 700
monitoru
Avtomatik AFS Auto AFS Auto AFS Auto AFS Auto
sistemlor Guidance Guidance Guidance Guidance
(ops.)
Tatbiq sahasi Kigik—orta Orta Orta—bdyiik Boyiik
tosorriifat tosorriifat tosarriifat
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CASEIHAXIAL-FLOWG6000SERIYASI-

TEXNIKI SOCiYYO CODVOLI

Texniki AF 6130 AF 6140 AF 6150 AF 6160
gostaricilor
istehsal Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow
seriyasi 6000 6000 6000 6000
Miiharrik FPT FPT FPT FPT
markasi Industrial Industrial Industrial Industrial
Miihoarrik Cursor 9 Cursor 9 Cursor 11 Cursor 13
modeli
Miihorrik 8.7 8.7 11.1 12.9
hacmi, litr
Nominal giic, 360 400 460 510
a.g.
Maksimal giic, | 400 440 505 570
a.g.
Yanacaq ¢ani, 950 950 1150 1250
litr
Separator Tak rotor Tak rotor Tak rotor Tak rotor
sistemi (Axial-Flow) | (Axial-Flow) | (Axial-Flow) | (Axial-Flow)
Rotor 762 762 762 762
diametri, mm
Rotor 2794 2794 2794 2794
uzunlugu, mm
Taxil bunkeri, 12 330 12 330 14 400 14 400
litr
Dan bosaltma 113 113 141 141
siirati, l/s
En gotiiriimii, 6.1-9.15 6.1-10.7 7.6-12.2 7.6-12.2
m
Kabino Surveyor Cab | Surveyor Cab | Surveyor Cab | Surveyor Cab
idaraetmo AFS Pro 700 AFS Pro 700 AFS Pro 700 AFS Pro 700
monitoru
Avtomatik Auto Auto Auto Auto
sistemlor Guidance Guidance Guidance Guidance
(ops.)
Tatbiq sahasi Orta Orta—boyiik Boyiik Cox boyiik
tosorriifat tosorriifat tosorriifat
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CASE IH AXIAL-FLOW 7000 SERIYASI —

TEXNIKI SOCiYYO CODVOLI

Texniki AF 7130 AF 7140 AF 7150 AF 7160
gostaricilor
istehsal Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow Axial-Flow
seriyasi 7000 7000 7000 7000
Miiharrik FPT Industrial | FPT FPT FPT Industrial
markasi Industrial Industrial
Miiharrik Cursor 11 Cursor 11 Cursor 13 Cursor 13
modeli
Miihorrik 11.1 11.1 12.9 12.9
hacmi, litr
Nominal giic, | =470 =510 ~560 ~610
a.g.
Maksimal =515 ~560 ~620 ~680
giic, a.g.
Yanacaq 1150 1150 1300 1300
¢ani, litr
Don ayrici Tok rotor Tok rotor Tok rotor Tok rotor
sistem (Axial-Flow) (Axial- (Axial-Flow) | (Axial-Flow)
Flow)
Rotor 762 762 762 762
diametri, mm
Rotor 2794 2794 2794 2794
uzunlugu,
mm
Taxil 14 400 14 400 15 000 15 000
bunkerin
tutumu, litr
Dan bosaltma | 141 141 159 159
siirati, I/s
En 7.6-12.2 7.6-12.2 9.15-13.7 9.15-13.7
gotiiriimii, m
idaraetma Surveyor Cab Surveyor Surveyor Surveyor Cab
kabinasi Cab Cab (Premium)
(Premium)
idarsetmo AFS Pro 700 AFS Pro AFS Pro 700 | AFS Pro 700
monitoru 700
Avtomatik Auto Harvest Harvest Harvest
sistemlor Guidance, Command Command Command
Harvest
Command
(ops.) .
Toatbiq sahasi | Boyiik Boyiik Cox boyiik Iri
tosarriifat tosarriifat tosarriifat aqroholdinglor
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CLAASTRIONS00SERIYASI-TEXNIKi

SI9CIYYO CoDVOILI
Texniki TRION 510 TRION 520 TRION 530
gostaricilor
Seriya sinfi TRION 500 TRION 500 TRION 500
Miihorrik Cummins Cummins Cummins
markasi
Miiharrik B6.7 B6.7 B6.7
modeli
Miihorrik 6.7 6.7 6.7
hacmi, litr
Nominal giic, 258 313 354
a.g.
Maksimal giic, 285 340 380
a.g.
Yanacaq ¢oni, 800 800 800
litr
Doyiim sistemi APS APS APS
Separator kiilagsilkoloyon kiilossilkaloyon / 1 kiilogsilkaloyon / 1
sistemi (walker) rotor (HYBRID) rotor (HYBRID)
Déyiim 450 450 450
barabam
diametri, mm
Baraban eni, 1420 1420 1420
mm
Rotor diametri — 445 445
(HYBRID), mm
Taxil bunkeri, 10 500 10 500 10 500
L
Dan bosaltma 110 110 110
siirati, I/s
En gétiiriimii, 4.9-6.8 5.4-77 6.2-9.3
m
Kabina CLAAS Cab CLAAS Cab CLAAS Cab
Idaraetma CEBIS CEBIS CEBIS
sistemi
Avtomatika Cruise Pilot Cruise Pilot Cruise Pilot
(ops.)
Tatbiq sahasi Kigik—orta Orta tosarriifat Orta—bdyiik
tosorriifat tosorriifat
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CLAASTRIONG600SERIYASI-TEXNIKi

SI9CIYYO CoDVOILI
Texniki gostoricilor | TRION 630 | TRION 640 | TRION 650 | TRION 660
Seriya sinfi TRION 600 | TRION 600 | TRION 600 | TRION 600
Miihoarrikin Mercedes- Mercedes- Mercedes- Mercedes-
markasi Benz Benz Benz Benz
Miiharrik modeli OM 936 OM 936 OM 936 OM 936
Miiharrik hacmi, 7.7 7.7 7.7 7.7
litr
Nominal giic, a.g. 354 381 408 435
Maksimal giic, a.g. 380 410 435 460
Yanacaq ¢ani, 1 860 860 860 860
Déyiim sistemi APS APS APS APS
HYBRID HYBRID HYBRID HYBRID
Don ayran sistem 2 rotor 2 rotor 2 rotor 2 rotor
Rotor diametri, 445 445 445 445
mm
Rotor uzunlugu, 4200 4200 4200 4200
mm
Déyiim barabani 450 450 450 450
diametri, mm
Baraban eni, mm 1420 1420 1420 1420
Taxil bunkeri, 1 11 000 11 000 11 000 11 000
Dan bosaltma 130 130 130 130
siirati, I/s
En gotiiriimii, m 6.2-93 6.2-10.8 6.2-10.8 6.2-10.8
idarsetma Kabinasi | CLAAS CLAAS CLAAS CLAAS Cab
Cab Cab Cab
idarsetma sistemi | CEBIS CEBIS CEBIS CEBIS
Avtomatika Cruise Pilot | Cruise Pilot | Cruise Pilot | Cruise Pilot
Tatbiq sahasi Orta-boyiikk | Boyiik Boyiik Boyiik
tosorriifat
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CLAASTRION700SERIYASI-TEXNIKi

S9CIYYO CoDVOLI
Texniki TRION 720 TRION 730 TRION 740 TRION 750
gostaricilor
Seriya sinfi TRION 700 TRION 700 TRION 700 TRION 700
Miiharrik Mercedes- Mercedes- Mercedes- Mercedes-
markasi Benz Benz Benz Benz
Miiharrik OM 471 OM 471 OM 471 OM 471
modeli
Miiharrik 12.8 12.8 12.8 12.8
hacmi, litr
Nominal giic, 462 507 540 580
a.g.
Maksimal giic, | 490 530 565 610
a.g.
Yanacaq ¢ani, 1000 1000 1100 1100
litr
Déyiim sistemi | APS APS APS APS HYBRID
HYBRID HYBRID HYBRID
Dan ayran 2 rotor 2 rotor 2 rotor 2 rotor
sistemi
Rotor 445 445 445 445
diametri, mm
Rotor 4200 4200 4200 4200
uzunlugu, mm
Doyiim 450 450 450 450
barabam
diametri, mm
Baraban eni, 1420 1420 1420 1420
mm
Taxil bunkeri, | 12 000 12 000 12 500 12 500
litr
Dan bosaltma 130 130 140 140
siirati, I/s
En gotiiriimii, 7.5-12.3 7.5-12.3 8.0-13.0 8.0-13.0
m
idaraetmo Premium Cab | Premium Cab | Premium Cab | Premium Cab
kabinasi
idaroetma CEBIS CEBIS CEBIS CEBIS
sistemi
Avtomatika Cruise Pilot Cruise Pilot Cruise Pilot Cruise Pilot +
+ Auto Crop + Auto Crop + Auto Crop Auto Crop
Flow Flow Flow Flow
Tatbiq sahasi Boyiik Boyiik Cox boyiik Iri aqroholding
tosarriifat tosarriifat
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CLAASLEXION5000SERIYASI-TEXNIKIi

S9CIYYO CoDVOILI

Texniki gostaricilor LEXION 5500 LEXION 5600 LEXION 5700

Seriya sinfi LEXION 5000 LEXION 5000 LEXION 5000

Miiharrik markas1 | Mercedes-Benz Mercedes-Benz Mercedes-Benz

Miihorrik modeli OM 936 OM 936 OM 936

Miiharrik hacmi, 1 7.7 7.7 7.7

Nominal giic, a.g. 313 354 408

Maksimal giic, a.g. | 340 381 435

Yanacaq ¢ani, L 860 860 860

Doyiim sistemi APS SYNFLOW | APS SYNFLOW | APS SYNFLOW
WALKER WALKER WALKER

Dan ayrici sistemi Kiilagsilkalon Kiilassilkalon Kiilossilkolon
(walker) (walker) (walker)

Déyiim barabam 450 450 450

diametri, mm

ikinci baraban 600 600 600

diametri, mm

Ugiincii baraban 450 450 450

diametri, mm

Baraban eni, mm 1420 1420 1420

Kiilassilkaloyon 5 5 5

dillorin say1, adad

Taxil bunkeri, 1 11 000 11 000 11 000

Dan bosaltma 110 110 110

siirati, l/s

En gotiiriimii eni, 4.9-7.7 5493 6.2-10.8

m

Idaraetma kabinasi | Premium Cab Premium Cab Premium Cab

Idaraetmo sistemi CEBIS CEBIS CEBIS

Avtomatik CEMOS CEMOS CEMOS

idaraetma AUTOMATIC AUTOMATIC AUTOMATIC
(ops.)

Tatbiq sahasi Orta tosarriifat Orta—bdoytik Boyiik tosorriifat
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CLAASLEXIONG6000SERIYASI-TEXNIKIi

SI9CIYYO CoDVOILI
Texniki LEXION 6500 LEXION 6600 LEXION 6700

gostoricilor
Seriya sinfi LEXION 6000 LEXION 6000 LEXION 6000
Miihoarrik Mercedes-Benz Mercedes-Benz Mercedes-Benz
markasi
Miiharrik modeli | OM 470 OM 470 OM 471
Miiharrik hacmi, | 10.7 10.7 12.8
1
Nominal giic, a.g. | 408 449 476
Maksimal giic, 435 476 530
a.g.
Yanacaq ¢oni, | 1000 1000 1000
Déyiim sistemi APS SYNFLOW APS SYNFLOW APS SYNFLOW

HYBRID HYBRID HYBRID

Doan ayran sistem | 2 rotor (HYBRID) | 2 rotor (HYBRID) | 2 rotor (HYBRID)
Rotor diametri, 445 445 445
mm
Rotor uzunlugu, | 4200 4200 4200
mm
Déyiim barabam | 450 450 450
diametri, mm
ikinci baraban 755 755 755
diametri, mm
Uciincii baraban | 450 450 450
diametri, mm
Baraban eni, mm | 1700 1700 1700
Taxil bunkeri, 1 13 500 13 500 13 500
Dan bosaltma 140 140 140
siirati, l/s
En gotiiriimii, m | 7.5-12.3 7.5-12.3 7.5-13.8

idarsetmo Premium Cab Premium Cab Premium Cab

kabinasi

idaraetma CEBIS CEBIS CEBIS

sistemi

Avtomatik CEMOS CEMOS CEMOS

idaraetma sistemi | AUTOMATIC AUTOMATIC AUTOMATIC

Tatbiq sahasi Boyiik tesorriifat Boyiik Cox boyiik /
aqroholding

~142~




QurbanovHiiseynNuraddinoglu, " Taxilyiganmiiasirkombaynlar”Ganca-2026

CLAASLEXION7000SERIYASI-TEXNIKiSO

CIYYO
Texniki LEXION LEXION LEXION LEXION
gostarici 7500 7600 7700 7800
Miihorrik Mercedes- Mercedes- Mercedes- Mercedes-
Benz Benz Benz Benz
Miiharrik OM 470 OM 470 OM 473 OM 473
modeli
Silindr say1 6 6 6 6
Miiharrikin 408 456 517 598
giicii,a.q.
Yanacaq 800 800 1 000 1150
¢oni,L
Dan 12 500 13 500 13 500 13 500
bunkerinin
hocmi,L
Don bosaltma 130 130 140 140
siirati, /s
Doytiim APS APS APS APS
sistemi SYNFLOW SYNFLOW SYNFLOW SYNFLOW
HYBRID HYBRID HYBRID HYBRID
Doyon 1420 1420 1420 1420
barabanin
eni,mm
APS barabanin | 450 450 450 450
diametri,mm
Rotor say1 2 2 2 2
Tomizloma 6.2 6.2 6.2 6.2
sahosi, m?
En g6tiirimii, 6.8-12.3 6.8-12.3 6.8-123 6.8—-123
bican aparatin
eni,m
Kiilog Xirdalayici+ | Var Var Var
dograyici paylayici
Horakot Hydrostatic Hydrostatic Hydrostatic Hydrostatic
otiirticii
sistemi
Tokoar / tirtilla VARIO/ VARIO/ VARIO/ VARIO/
versiya TERRA TERRA TERRA TERRA
TRAC TRAC TRAC TRAC

~143~




QurbanovHiiseynNuraddinoglu, " Taxilyiganmiiasirkombaynlar”Ganca-2026

CLAASLEXIONS000SERIYASI-TEXNIKiSO

CIYYO
Texniki gostorici LEXION 8700 LEXION 8800
Istehsalg1 CLAAS (Almaniya) CLAAS (Almaniya)
Kombayn sinfi Super agir sinif Super agir sinif
Miihorrik Mercedes-Benz Mercedes-Benz
Miiharrik modeli OM 473 OM 473
Silindrlorin say1 6 6
Slindrlorin ig¢i hocmi,L 15.6 15.6
Maksimal miiharrikin 626 700
giicii,a.q.
Emissiya normasi Stage V Stage V
Yanacaq ¢oni,L 1300 1 300
Dan bunkerinin hacmi,L 18 000 18 000
Don bosaltma siirati,L/s 180 180
Doyiim sistemi APS SYNFLOW APS SYNFLOW
HYBRID HYBRID
APS baraban diametri,mm 450 450
Osas baraban diametri,mm 755 755
Kanal (d6yiim) eni,mm 1700 1700
Rotor say1 2 odad 2 odad
Rotor uzunlugu,mm 4200 4200
Tomizloma sahasi, m? = 6.8 ~ 6.8
En g6tiiriimii,m 7.5-13.8 7.5-13.8
Dan bosaltma borusu 6.4-9.1 6.4-9.1
uzunlugu,m
Horokot sistemi Hydrostatik Hydrostatik
Sassi varianti TERRA TRAC / tokarli | TERRA TRAC / tokorli
Maks. naqliyyat siirati, 30 30

km/saat

Kiilog dograyict

Xirdalayici + paylayict

Xirdalayici + paylayict

Avtomatika sistemlori

CEMOS AUTOMATIC

CEMOS AUTOMATIC
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CLAASLEXIONS000SERIYASI-TEXNIKiSO

CIYYO
Texniki gostarici LEXION 8900 LEXION 8900 TERRA
TRAC
[stehsalci CLAAS (Almaniya) CLAAS (Almaniya)
Kombayn sinfi Ultra agir (fl agman) Ultra agir (fl agman)
Doyiim sistemi APS SYNFLOW APS SYNFLOW
HYBRID HYBRID
APS 6n baraban 450 450
diametri,mm
Osas doyiim barabani,mm 755 755
Kanal (d6yiim) eni,mm 1700 1700
Rotor say1 2 odad 2 odad
Rotor uzunlugu,mm 4200 4200
Tomizloma sahasi, m? 6.8-7.0 6.8-7.0
Miihorrik Mercedes-Benz Mercedes-Benz
Miiharrik modeli OM 473 OM 473
Silindrlorin say1,0dod 6 6
Silindrlorin is¢i hacmi,L 15.6 15.6
Maksimal miiharrikin giici, 790 790
a.g.
Emissiya normasi Stage V Stage V
Yanacaq ¢oni,L 1300 1300
Dan bunkerinin hacmi,L 18 000 18 000
Doan bosaltma siirati,L/s 180 180
En gotlirimii,m 7.5-13.8 7.5-138
Don bosaltma borusunun 6.4-9.1 6.4-9.1
uzunlugu,m
Horoakat sistemi Hydrostatik Hydrostatik
Sassi tipi Tokoarli TERRA TRAC (tirtill)
Maksimal naqliyyat siirati, 30 30

km/saat

Kiilog dograyict

Xirdalayici + paylayict

Xirdalayici + paylayict

Avtomatika CEMOS CEMOS AUTOMATIC
AUTOMATIC
Torpaga tosir Orta Minimum sixilma
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CLAASLEXION4000SERIYASI-TEXNIKiSO

CIYYO
Texniki gostorici LEXION 4500 LEXION 4600

Istehsalg1 CLAAS (Almaniya) CLAAS (Almaniya)
Kombayn sinfi Orta—agir sinif Orta—agir sinif
Doyiim sistemi APS SYNFLOW APS SYNFLOW

WALKER WALKER
APS 6n baraban diametri 450 mm 450 mm
Osas doyiim barabani 755 mm 755 mm
Kanal (d6yilim) eni 1420 mm 1420 mm
Kiilossilkalayan dillerin 5 adod 5 adod
say1
Kiilogsilkalayanin 4 400 mm 4 400 mm
uzunlugu
Tomizloms sahosi 5.8 m? 5.8 m?
Miiharrik Cummins Cummins
Miiharrik modeli QSB 6.7 QSB 6.7
Silindrlorin say1 6 6
Is hocmi 6.71 6.71
Maksimal giic 313 a.q. 354 a.q.
Emissiya normasi Stage V Stage V
Yanacaq ¢onin hacmi,L 600 600
Don bunkerin hocmi,L 8 000 9 000
Dan bosaltma siirati 100 /s 110 /s
Bigon aparatin en 49-93 49-93
gotirimi, m
Don bosgaltma borusu 49-62m 49-62m
uzunlugu
Horokot sistemi Hidrostatik Hidrostatik
Maksimal naqliyyat siirati 30 km/saat 30 km/saat
Kiilos dograyici Var (xirdalayici + Var

paylayici)
Avtomatika sistemlori CEMOS CEMOS
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NEW HOLLAND CX600 SERiIYASI — TEXNIiKi

S9CIYYO
Texniki gostorici CX6.70 CX6.80 CX6.90
Istehsalgi New Holland (CNH) | New Holland | New Holland
Kombayn sinfi Orta—agir Orta—agir Orta—agir
Doytlim sistemi Multi-Thresh™ Multi- Multi-
(APS tipli) Thresh™ Thresh™
Osas doyilim barabani 750 mm 750 mm 750 mm
diametri
Doytim barabani eni 1560 mm 1560 mm 1560 mm
On siiratlondirici baraban | Var Var Var
Kiilagsilkalayan dillarin 5 adad 5 adad 5 odod
say1
Kiilegsilkaloyanin 4 400 mm 4 400 mm 4 400 mm
uzunlugu
Tomizloms sahosi ~ 6.5 m? ~6.5m? ~6.5m?
Miihorrik FPT Industrial FPT FPT
Industrial Industrial
Miiharrik modeli NEF 6 NEF 6 Cursor 9
Silindrlorin say1 6 6 6
Slindrlorin ig¢i hacmi 6.71 6.71 8.71
Miiharrikin maksimal 313 aq. 340 a.q. 374 aq.
giicii
Emissiya normasi Stage V Stage V Stage V
Yanacaq ¢onin tutumu,L 750 750 750
Don bunkerin hacmi,L 9 300 9300 9300
Don bosaltma stirati 100 I/s 100 I/s 100 I/s
Bigon aparatin en 49-9.15m 49-915m | 49-9.15m
gotirimil
Dan bosaltma borusu 52-64m 52-64m 52-64m
uzunlugu
Horokat sistemi Hidrostatik Hidrostatik Hidrostatik
Maksimal naqliyyat 30 km/saat 30 km/saat 30 km/saat
stirati
Kiilos dograyict Var (Opti-Spread™) Var Var
Avtomatika Opti-Thresh™, Opti- | Var Var
Fan™
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NEW HOLLAND CX700 SERIYASI - TEXNIiKi

S9CIYYO
Texniki gostarici CX17.70 CX7.80 CX7.90
Istehsalc1 New Holland (CNH) New New
Holland Holland
Kombayn sinfi Agir sinif Agir sinif Agir sinif
Doyiim sistemi Multi-Thresh™ Multi- Multi-
Thresh™ Thresh™
Osas doyiim barabant 750 mm 750 mm 750 mm
diametri
Do6yiim (kanal) eni 1560 mm 1560 mm 1560 mm
On siiratlondirici Var Var Var
baraban
Kiilegsilkalayan dillerin | 6 adad 6 adad 6 adad
say1
Kiilagsilkalayonin ~ 4400 mm ~4400 mm | =4400 mm
uzunlugu
Tomizloms sahosi ~ 6.5-6.7 m* ~ 6.7 m? ~ 6.7 m?
Miiharrik FPT Industrial FPT FPT
Industrial Industrial
Miiharrik modeli Cursor 9 Cursor 9 Cursor 9
Silindrlarin say1 6 6 6
Slindrlorin ig¢i hacmi 8.7L 8.7L 8.7L
Maksimal miihorrikin ~ 374 a.g. ~ 408 a.g. ~ 449 a.g.
glicu
Emissiya normasi Stage V Stage V Stage V
Yanacaq ¢oni 950 L 950 L 950 L
Don bunkerinin hacmi 10 500 L 10 500 L 10 500 L
Dan bosaltma siirati 120 L/s 120 L/s 120 L/s
Bigon aparatin en 5.18—-9.15m 5.18—-9.15 5.18—-9.15
gOtlirimii,m m m
Dan bosaldan 55-6.7m 55-6.7m 55-6.7m
borusunun uzunlugu
Horokot 6tiirmo sistemi Hidrostatik Hidrostatik Hidrostatik
Maks. nagliyyat siirati 30 km/saat 30 km/saat 30 km/saat
Kiilog dograyict Var (Opti-Spread™) Var Var
Avtomatika Opti-Thresh™, Opti- Var Var

Fan™, IntelliSense™
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NEW HOLLAND CX800 SERIYASI — TEXNIiKi

S9CIYYO
Texniki gostarici CX8.70 CX8.80 CX8.90
Istehsalc1 New Holland (CNH) New New
Holland Holland
Kombayn sinfi Super agir sinif Super agir Super agir
sinif sinif
Doytim sistemi Ultra-Flow™ / Multi- Ultra- Ultra-
Thresh™ Flow™ Flow™
Osas doyiim barabani 750 mm 750 mm 750 mm
diametri
Doytim (kanal) eni 1 560 mm 1 560 mm 1 560 mm
On siiratlondirici Var (Ultra-Flow™) Var Var
baraban
Kiilogsilkaloyanin 6 adad 6 adad 6 adad
dillorinin say1
Kiilsgsilkaloyanin ~ 4400 mm ~4400 mm | =4400 mm
uzunlugu
Tomizloms sahosi ~6.7-7.0 m* ~7.0m? ~7.0m?
Miiharrik FPT Industrial FPT FPT
Industrial Industrial
Miiharrik modeli Cursor 9 Cursor 9 Cursor 13
Silindr say1 6 6 6
Slindrlorin ig¢i hocmi 8.71 8.71 1291
Maksimal giic ~ 408 a.g. ~ 449 a.g. ~ 490-500
a.g.
Emissiya normasi Stage V Stage V Stage V
Yanacaq ¢oni 1100 L 1100 L 1100 L
Don bunkerin hacmi 11500 L 11500 L 11500 L
Don bosaltma siirati 125 L/s 125 Ls 125 L/s
Bigon aparatin en 5.18-10.7m 5.18-10.7 5.18-10.7
gotiirimii,m m m
Dan bosaldan 5.5-69m 5.5-69m 5.5-69m
borusunun uzunlugu
Horokot sistemi Hidrostatik Hidrostatik Hidrostatik
Maksimal yol siirati 30 km/saat 30 km/saat 30 km/saat
Kiilos dograyict Var (Opti-Spread™ Var Var
Plus)
Avtomatika IntelliSense™, Opti- Var Var

Fan™, Opti-Thresh™
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NEW HOLLAND CR8.90 / CR9.90 / CR10.90 —
TEXNIKI SOCiYYO CODVOLI

Texniki gostarici CR8.90 CR9.90 CR10.90
Kombayn sinfi 8 9 10
Déyiim/Separator Twin Rotor® Twin Rotor® Twin Rotor®
sistemi
Miihorrik novii FPT Cursor 13 FPT Cursor 13 FPT Cursor 16
Miiharrik 12 900 12 900 15 927
silindrlorin is¢i
hacmi, cm?

Nominal giic @ 2100 | 449 530 598

rpm, a.g.

Maks. giic, a.g. 490 571 653

Dan bunkerin 14 500 14 500 14 500

hacmi,L

Dan bosaltma 142 142 142

siirati,L/s

Rotor diametri 559 mm 559 mm 559 mm

Tomizlomo sahasi 6.5 m? 6.5 m? 6.5 m?

Avtomatika IntelliView™ 1V, | Hominlor Hominlor +

IntelliSteer™ SmartTrax™

ops.

Yanacaq ¢oni ~13001 ~13001 ~13001

Bicon aparatin en 6.10-13.70 6.10-13.70 6.10-13.70

gotiiriimii,m

Kabino Harvest Suite™ Harvest Suite™ Harvest Suite™

Ultra

Ultra

Ultra

Olava xiisusiyyatlor

Opti-Spread™,
Dynamic Feed
Roll™

Opti-Spread™,
IntelliCruise™

SmartTrax™,
IntelliSense™
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